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INTRODUCCION

1 INTRODUCCION

Este documento aborda los conceptos y configuraciones generales de Drive Scan y Motion Fleet Management
para la comunicacion y el monitoreo de la linea de inversores de baja tension WEG.

Para complementar las informaciones contenidas en este documento, consulte también los contenidos relaciona-
dos a los siguientes documentos:

= Manuales de los convertidores de frecuencia conectados Drive Scan;
= Manuales de los dispositivos CFW11, CFW100, CFW300 e CFW500, SRW01, SSW900 y CFW-11M;
= Manual de la plataforma WEG Motion Fleet Management.

Todos los manuales estan disponibles para download en la central de downloads del sitio de WEG (www.weg.net).

Algunos procedimientos descritos en este manual podran sufrir alteraciones que no perjudicaran el entendimiento

del usuario.

1.1 ABREVIACIONES Y DEFINICIONES

= MFM

= Drive

= Ativo

= Atributo

= DHCP

= DNS
= Ethernet

= Firmware

= Gateway
= Hardware

= [OT

= |P

= Login

= [ ogout
s MQTT

= Pop-up

WEG Motion Fleet Managment. Plataforma de servicio de nube utilizada en las aplicaciones
de loT de WEG.

Convertidor de frecuencia.

Dispositivo que normalmente tiene un buen valor agregado (convertidor de frecuencia
CFW11, por ejemplo.

Normalmente un atributo consiste en solamente una variable monitoreada por el Drive Scan
publicada en el MFM, no obstante, hay situaciones en las que una variable es subdividida
en mas de un atributo, como por ejemplo: Ultimo valor, valor medio, valor minimo y valor
maximo.

Dynamic Host Configuration Protocol. Protocolo que permite que dispositivos recientemen-
te conectados a una red obtenegan una direccion IP automaticamente.

Sistema responsable por la traduccidn de direcciones IP a nombre de dominios, y viceversa.
Arquitectura de interconexion para redes locales (IEEE 802.3).

Conjunto de instrucciones operacionales que son programadas directamente en el hard-
ware de equipos electronicos.

Dispositivo electronico que permite el flujo de datos entre diversas redes de comunicacion.
Equipo o dispositivo.

Internet of Things (internet de las cosas). Tecnologia que permite comunicacion maquina a
maquina, utilizando la conexion con la internet.

Internet Protocol. Protocolo utilizado en la internet para envio de datagramas entre dispo-
sitivos en red.

Accioén para que el usuario acceda al sistema. Normalmente es necesario ingresar un nom-
bre de usuario y una contrasefa.

Accidn que finaliza la conexidn del usuario con el sistema.

Message Queuing Telemetry Transport. Protocolo de transporte que utiliza la topologia pu-
blicacion/inscripcion para transferencia de mensajes leves entre dispositivos.

Ventana de proporcidén menor a una pantalla, que se localiza encima de la ventana principal.

Dispositivos de Baja Tension | 1-1
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= Planta Instalacion fabril.

= RS-485 Estandar de interfaz para comunicacion serial de modo asincrono.

= Site Conjunto de plantas.

» Software Programa o conjunto de instrucciones ejecutado por un microcontrolador o por un micro-
procesador.

= URL Uniform Resource Locator. Direccidn web de un recurso disponible en una red.

= Web World Wide Web. Sistema hipertextual que opera a través de internet.

= WLAN Wireless Local Area Network (red local sin cable).

1.2 VISION GENERAL - DRIVE SCAN Y DRIVE SPECIALIST

El Drive Scan consiste en un sistema compuesto por el gateway Drive Scan y por la plataforma WEG Motion
Fleet Management, teniendo como objetivo realizar el monitoreo de informaciones de activos, colaborando con el
mantenimiento de éstos.

El Drive Scan tiene un firmware dedicado responsable por la integracion de los activos con la plataforma MFM,
realizando diversas funciones importantes, como:

= Registro en la plataforma MFM,;

= Lectura de cada activo conectado;

= Tratamientos de los datos leidos;

= Almacenamiento de los datos por hasta 30 dias, en caso de desconexidn con el MFM;
= Publicacion de los datos mostrados para la plataforma MFM,;

= Tiene codigo inteligente Drive Scan-DSLV-2P2SE-W-POE, item 15474014,

El Drive Specialist (Capitulo 8) agrega al Drive Scan funcionalidades avanzadas de diagndstico e informaciones
sobre el consumo de energia del CFW11.,

Dispositivos de Baja Tensién | 1-2
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2 RECOMENDACIONES DE INSTALACION

Este manual contiene las informaciones necesarias para una correcta instalacion, configuracion y uso del Drive
Scan. El documento fue desarrollado para uso de profesionales con capacitacion o cualificacion técnica adecua-
das para operar este tipo de producto. No seguir las instrucciones del manual del producto puede ocasionar
accidentes operacionales, danos al dispositivo, ademas de la cancelacion de la garantia. La correcta definicion de
las caracteristicas del ambiente y de la aplicacion es de responsabilidad del usuario.

2.1 VERIFICACION EN LA RECEPCION

Al recibir el Drive Scan, verifique si el embalaje contiene los items listados abajo. La Figura 2.1 ilustra los accesorios
contenidos en el embalaje.

= 1x WCD Drive Scan,
= 2x antena WiFi,

= 1x Fuente de alimentacion 12V + 2x plug de tomacorriente.

2x Socket plug

D) —

1x Drive Scan 1x 12VDC power supply ~ 2x WiFi antenna

\J

Figura 2.1: Drive Scan y accesorios

2.2 INSTALACION FiSICA

Instalar el Drive Scan es una tarea simple. Baste seguir los pasos listados abajo.

1. Inserte las dos antenas, una en cada entrada.

2. Inserte uno de los plugs de tomacorriente (a su criterio) en la fuente de alimentacion e inserte el cable en la
entrada de alimentacion del Drive Scan.

3. Instalacion en tablero:

a) Posicione el Drive Scan en la base del tablero y energicelo en algdn tomacorriente.

b) O, en caso de que sea posible, encaje el Drive Scan en el riel DIN del tablero.

Dispositivos de Baja Tensién | 2-0
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Drive Drive

110-220V % 110-220V
50-60Hz 50-60Hz

(3a) (3b)

Figura 2.2: Instrucciones para la instalacion fisica del Drive Scan

jATENCION!
Asegurese de alimentar el Drive Scan con tension en el rango de 110V a 220V (con frecuencia de
red de 50 a 60Hz).

La instalacion y configuracion de la comunicacion del Drive Scan con los dispositivos WEG, asi como las configu-
raciones de la plataforma, son puestas en los capitulos siguientes.

Dispositivos de Baja Tension | 2-1
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WEG MOTION FLEET MANAGEMENT

3 WEG MOTION FLEET MANAGEMENT

3.1 FUNCIONALIDADES Y DOCUMENTACION

La plataforma WEG Motion Fleet Management es el sistema loT de WEG responsable por realizar la interaccion
del usuario en un ambiente seguro. Entre otras cosas, la plataforma tiene como principales funciones:

= Gestidn de cuentas y de usuarios; a
= Edicion de plantas vy sitios;
= Solicitud de suscripciones;
= Registro de activos;
= Presentacion en dashboard de cada activo;
= Presentacion de indicadores de desempefio;
= Gestién de mantenimiento;
= Diagndstico de salud completo del activo (solamente con la suscripcion del Drive Specialist para el convertidor
de frecuencia CFW-11);
= Estimativa y prediccion de variables a través del Drive Specialist.

Acceda a la plataforma WEG Motion Fleet Management a través del link https://mfm.wnology.io,realice su registro
y baje el manual del MFM. Para eso, basta seleccionar la opcion “Manual” del menu “Usuario”, ubicado en el
angulo superior derecho de la pagina, conforme la Figura 3.1.

A EM - User~

Edit Profile
Settings

| Guide |
Feedback

Logout

Figura 3.1: Acceso al manual del MFM

Durante la lectura del manual del MFM, aproveche para organizar el sitio y las plantas. Luego de eso sera posible
registrar sus activos en la plataforma. eso facilitara la configuracion inicial del Drive Scan, que sera detallado en el
Capitulo 6.

3.2 REGISTRANDO UN ACTIVO

Antes de registrar un activo, es necesario registrar el Drive Scan en la plataforma WEG Motion Fleet Management,
como es explicado en el Capitulo 6.

Dispositivos de Baja Tension | 3-1


https://mfm.wnology.io

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT

=

Paso 1 En el web browser, acceda al sitio https://mfm.wnology.io.

Digite su e-mail y contrasefna y haga clic en el botén “Entrar”, segun la Figura 3.2.

En caso de que no tenga una cuenta, cree una a través del link “Crear cuenta”.

E-mail

Password

Forgot your password?

SIGM IM

Don't have an account yet? Sign up

Figura 3.2: Accediendo a la plataforma WEG MFM

Dispositivos de Baja Tensioén | 3-2
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Paso 2 Haga clic en el menu, seleccionando la opcién “REGISTRO Y EDICION”..

Haga clic na opcéo en la opcion “Dispositivo”, conforme la Figura 3.3.

=  [uEQ Motion Fleet Management

& HOME FAGE System
Grouper
b SYSTEMS

= REGISTER AND UPDATE

‘& CUSTOMERS

- SUBSCRIFTION

EXCHANGE

1l

USERS

FOLICIES AND
AGREEMENT

E}

& CONTACT
Figura 3.3: Registrando un nuevo dispositivo

Paso 3 Haga clic en el boton "AGREGAR”, conforme la Figura 3.4.

[UBR Motion Fleet Management a

Figura 3.4: Agregando un dispositivo
Paso 4 Seleccione la opcion “Drive” y haga clic en el botdn “Registro”, conforme la Figura 3.5.

Register Device

— 1
L] ]
H H .
:l:1- |
[ — ]
Motor Others Drive
Register engines with MotorScan. Registration of the devices of type Registration of low and medium
other. voltage drives

Figura 3.5: Agregando un drive
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Paso 5 JATENCION!
El Drive Scan ya debe haber sido previamente registrado en el MFM, conforme el
Capitulo 6.
Selecione o Drive Scan e clique no botao "CONTINUAR”, conforme a Figura 3.6.
Device Registration: Drive o %
Select an Edge Drive Scan to proceed with the creation
of the device on the platform.
EDGE DRIVE SCAN -
| DRIVE-scan-27:F17E | -
Figura 3.6: Agregando un drive
Paso 6 Haga clic en el boton “AGREGAR”, conforme la Figura 3.7.

© Return

Registered Drives

DRIVE-SCAN-27-F1:7E

Name Connection Model Serial Identification State Actions

Figura 3.7: Agregando un drive en el MFM

Dispositivos de Baja Tension | 3-4



=

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT

Paso 7 Ingrese el nombre de su dispositivo.
Seleccione el modo de conexidn de su dispositivo con el Drive Scan.

En la Figura 3.8 fue escogida la opcidon RS-485. Las configuraciones siguientes estan relaciona-
das a esa eleccion.

Drive Registration 'S

“ Edge Drive Scan Status

Name

MyCFW1

Drive connection mode on the Edge @

|0 Ethemet (ETH1) @ RS485 |

Drive Modbus Address (Unit 1D)
[ |

Device Data:

Model

| cRw-11 | -

Serial number

[ 1234567890 |

Figura 3.8: Registrando el drive

Configure la direccion modbus del drive.
Seleccione el modelo del dispositivo (activo).
Digite el nimero de serie del activo.

Haga clic en el boton “GUARDAR”.

Paso 8 Haga clic en el nombre de su activo para visualizar el dashboard, conforme la Figura 3.9.

© Return

Registered Drives

DRIVE-SCAN-27-F1:TE

Name Connection Model Serial Identification State Actions
MyCFW11 [ unitio:1 SRW-01 1234567890 - [ Enable ]
Showing 1to 2 of 2 rows 25 « rows per page

Figura 3.9: Lista de drives registrados al Drive Scan en el MFM
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Paso 9

© Asset  Maintenance - Specialist -

Dash asset CFUMI (en-US)

Assets
Name Enabled Subscription  Tolerances
TEST! o« ®
No item
onor Somes M cume

Export

g

Communication

Q

MyCFW11

- Readings

s power

MyCFWA1

La Figura 3.10 presenta el dashboard del drive recién registrado en el MFM.

ag
om
OF: NOW - ]
Status
Disabled
78 31 s
Asset Health
A
tatus
v
Ouounvormoe

Figura 3.10: Dashboard del drive registrado en el MFM
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4 COMUNICACION DEL DRIVE SCAN

4.1 COMPATIBILIDADES

Para el establecimiento de la comunicacion entre el Drive Scan y el convertidor, asegurese de que cada sistema
posea una version adecuada. Las compatibilidades de las versiones de los componentes del sistema del Drive

Scan puede ser vista conforme la Tabla 4.1.

Tabla 4.1: Compatibilidad de versiones para la comunicacion con el Drive Scan

v0.0.1 v0.0.5 v0.0.8 v0.1.x v0.3.x v0.4.x v0.5.x vi.x.x
Scan Application X X X X X X X
v1.0.0 v1.1.0| v1.20 vi1.3.0 v140 | v1.5.0 v1.6.0| v1.7.0 v1i8x v1.9.x 2x.x
WCD ED300 DSMV X X X X X X X X
v1.00  vi1.10 | v1.17  v1.18  v1.19 | vi.2x | v1.6.0 | v1.7.0 v1.8.x v1.9.x 2.x.Xx
Wnology/Edge-Agent X X X X X X X X X
v1.0.xx | vi.1.xx| v1.2.xx| v1.3.xx vi1.4.xx v1.5.xx v1.6.0x v1.7.0x»x v1.8.xx v1.9.xx
Motion Fleet
X X X X X X X X X
Management

Las compatibilidades de cada producto con el Drive Scan pueden ser vistas en sus respectivas secciones, en el

Capitulo 5.

4.2 INTERFACES Y PROTOCOLOS DE COMUNICACION

La conexidn del Drive Scan Drive Scan con los activos es hecha a través de una de las siguientes interfaces de

comunicacion, conforme la Figura 4.1:

= Puerto Ethernet GbE1 (1), utilizando el protocolo Modbus-TCP;

= Puerto RS-485 (2), utilizando el protocolo Modbus-RTU.

(1)

Ethernet GbE1 port
ModBus TCP protocol

RS-485 port
ModBus RTU protocol

Figura 4.1: Interfaces de comunicacion del Drive Scan Drive Scan

4.3 CONECTOR RS-485

La Figura 4.2 describe las sefiales de los pines del conector RS-485 del Drive Scan.

Dispositivos de Baja Tension | 4-1
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Pin Signal R |
1 RS485 -

2 GND

3 RS485 +

4 RS485 + | | | | | |

5 GND

o -z R/ZAN\Y

Figura 4.2: Drive Scan Scan Drive RS-485 Connector Signals

D 4.4 CONFIGURACIONES DE RED

Todos los equipos conectados a las redes fisicas, sea por RS-485 o por Ethernet, precisan estar configurados
con el mismo baudrate, bits de datos, paridad y stop bits, para que la respectiva red funcione correctamente.

4.5 NUMERO DE ACTIVOS MONITOREADOS

El Drive Scan Drive Scan permite conectar y monitorear hasta 10 activos en la red RS-485 y hasta 10 activos en
la red Ethernet, totalizando un maximo de 20 activos. En el Capitulo 5 son tratadas las configuraciones y formas
posibles de conexion de los convertidores de frecuencia de baja tension al Drive Scan.

En el caso del SRWO1, el Drive Scan Drive Scan permite conectar y monitorear hasta 20 relés en la red Ethernet.
Observacion: solo es posible monitorear el SRWO01 en los modelos Ethernet. En el Capitulo 5.8 son tratadas las
configuraciones y formas posibles de conexion del relé al Drive Scan.

4.6 REQUISITOS DE CONEXION A INTERNET

Para el correcto funcionamiento del Drive Scan y de la conexion con la nube MFM, la red del cliente debe cumplir
algunos requisitos y liberaciones.

Nota: Para liberacidn de las direcciones, puertos y acceso a internet, solicitar al equipo de Tl responsable por la

red.

» | ared del usuario no debe poseer VPN ni PROXY;
m |Los puertos de la Tabla 4.2 y las direcciones de IP de la Tabla 4.3 deben ser accesibles.

Tabla 4.2: Direcciones necesarios para la comunicacion del Drive Scan con el MFM

Destino IP Objetivo
broker.app.wnology.io 3.934.136.81 Envio de dato’\ngmediciones al
*.wnology. io 3.997 206.235 Intercarnblonsv?atos con el

Solicitudes de servicio

api.app.wnology.io 52.22.246.163 relacionadas con MFM
hub. docker . com Direccion dinamica Mantenimiento del Edge-Agent
nexus3.weg.net Direccion dinamica Actualizacion del firmware
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Tabla 4.3: Puertos necesarios para la comunicacion del Drive Scan con el MFM

Protocolo Porta Objetivo
TCP 443 Actualizacion/Soporte del Drive
TCP 8883 Scan y envio de datos al MFM
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5 CONECTANDO UN EQUIPO AL DRIVE SCAN

51 RECOMENDACIONES DE CONEXION ViA RS-485

Al conectar el Drive Scan en algun equipo WEG via serial (RS-485), se debe tener terminaciones en los puntos
externos de la conexion. En casos donde ambos extremos sean dispositivos de las lineas CFW, SSW o MVW, las
interfaces de éstos ya poseen llaves para la habilitacion de los resistores de terminacion.

En caso de que el ED300 esté en un extremo, se recomienda usar un modulo de terminacion externo, como los
listados abajo:

= PSB-TERMINATOR-PB-TBUS (de Phoenix Contact);
» 6ES7972-6DA00-0AA0 (Siemens);
s AT303 (Smar)

La situacion puede ser ilustrada conforme la Figura 5.1.

Drive Scan

Termination

l ModBus RTU network
A

Termination
module

CFW SSW

Figura 5.1: Red ModBus RTU con el Drive Scan en una de las extremidades

5.2 CONVERTIDOR DE FRECUENCIA CFW11

5.2.1 RS-485

Para conectar el CFW11 al Drive Scan via interfaz de comunicacion RS-485, utilizando el protocolo Modbus- RTU,
es necesario instalar en el CFW11 uno de los siguientes accesorios listados en la Tabla 5.1, respetando la versién
minima permitida del firmware del CFW11.

La central de downloads de WEG, que puede ser accedida a través del link www.weg.net, es un canal que permite
al usuario encontrar una vasta gama de documentos sobre los equipos y accesorios WEG, ademas de guias
instalacion. Para informaciones adicionales sobre la comunicacion RS-485 del CFW11, busque por “cfw11 rs485”
y acceda al manual “CFW11 - Manual de la Comunicacion Serial RS-232/RS-485 del CFW11”. Para informaciones
sobre las configuraciones e instalacion del PLC11-01 y PLC11-02, busque por la palabra clave “PLC11”, en la
central de downloads.
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Es muy importante activar en los extremos de la red RS-485 los resistores de terminacion.

Tabla 5.1: Accesorios de medio fisico RS-485 del CFW11 compatibles con protocolo Modbus RTU

Item Firmware

Acessorio WEG CFW11 Parametros
£Tn
RS485-01 ‘{; 10051957
Tabla 5.2
75N
CAN/RS485-01 g 10051960
PLC11-01 T 11008911 >V3.14 Tabla 5.95
PLC11-02 11094251

RS-485-05 ’ 11008161 Tabla 5.2

Conector Senal
1 RxD/TxD negativo
2 RxD/TxD positivo
3 GND (QV aislado)
4 Tierra (blindaje)
XC31:8 RxD/TxD negativo
XC31:9 RxD/TxD positivo
1 +5V
5 GND
8 RxD/TxD
9 RxD/TxD (invertido)

Tabla 5.2: Parametros relacionados a los accesorios RS485-01, CAN/RS485-01 y RS485-05

Parametro

Descripcion

Rango de valores

PO308

Direccion serial

1a247

PO310

Tasa comunicacion serial

0 = 9600 bps
1 = 19200 bps
2 = 38400 bps
3 = 57600 bps

PO311

Configuracion de los bytes de la interfaz
serial

0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit

1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

P0312

Protocolo serial

2 = Modbus RTU

P0313

Accion para error de comunicacion

0 = Inactivo

1 = Para por rampa

2 = Deshabilita

3 = Pasa LOCAL
4 = LOCAL mantiene habilitado

5 = Causa falla

general

P0314

Watchdog serial

0,0a2999,0s

P0316

Estado de la interfaz serial

0 = Inactivo
1 = Activo

2 = Error de Watchdog

Tabla 5.3: Parametros relacionados a los accesorios PLC11-01 y PLC11-02

Parametro

Descricao

Faixa de valores

P1280

Protocolo serial

1 = Modbus RTU (Esclavo)

P1281

Direccion serial

1a247

pP1282

Tasa comunicacion serial

0 =1200 bps
1 =2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 =19200 bps
5 = 38400 bps
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Tabla 5.3: Parémetros relacionados a los accesorios PLC11-01 y PLC11-02

Parametro Descricao Faixa de valores

P1283 Configuracion comunicacion serial 0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit

1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

P1284 Watchdog serial 0,0a999,0s

Una red RS-485 entre los convertidores CFW11, utilizando todos los médulos de comunicacion, puede ser ilus-
trada conforme la Figura 5.3.

CFW-11
1 2 3 4
Drive Scan
| i | L

i I J q

RS485 : ! | [
|__I RS485-01 CAN/RS485-01 PLC11 RS485-05
' A- B+ GND A- B+ GND A- B+ A- B+ GND

11213 11213 1.2 8/9|5

Cabo X l l l | | ‘

Figura 5.2: Red RS-485 entre varios CFW11 y un Drive Scan

Se puede notar que las sefhales de la RS-485 (positiva, negativa y tierra) de cada convertidor deben compartir entre
si el mismo punto o nudo. Por ejemplo, las sefales negativas (A-) de los convertidores 1, 2, 3 y 4 deben estar
conectadas en el mismo nudo. Lo mismo debe ocurrir para las sefiales positiva (B+) y GND (si hay). Es importante
recordar que los convertidores en red RS-485 deben poseer direcciones seriales distintas.

5.2.2 ETHERNET

Para conectar al Drive Scan via interfaz de comunicacion Ethernet GbE1, utilizando el protocolo Modbus TCP, es
necesario instalar en el CFW11 uno de los siguientes accesorios listados en la Tabla 5.4.
También es importante observar en la Tabla 5.4 los siguientes ajustes:

= El numero maximo de clientes conectados simultaneamente al accesorio;
= |a version minima compatible del Drive Scan con el firmware del CFW11.

Para informaciones adicionales, consulte el documento “Mddulos de Comunicacion Anybus-CC” del CFW11, que
puede ser encontrado en la central de downloads del sitio www.weg.net buscando por la palabra clave “anybus-

”

CC".
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Tabla 5.4: Accesorios de medio fisico Ethernet del CFW11 compatibles con protocolo Modbus TCP

Accesorio Item WEG Mcﬁjlf::?rsCP Fg:w: ;e Parametros
MODBUSTCP-05 q % 11560476 (1P) | |\ o g
(1 0 2 puertos) ' 14033951 (2P)
ETHERNETIP-05 q % 10933688 (1P) > V6.00 Tabla 5.27
(1 0 2 puertos) ' 12272760 2P) | |\ oo o
PROFINETIO-05 @ 11550548

Tabla 5.5: Parametros relacionados a los accesorios MODBUSTCP-05, ETHERNETIP-05 y PROFINETIO-05

Parametro

Descripcion

Rango de valores

P0O723

Identificacion de la Anybus

0 = Inactivo

10 = RS485

19 = EtherNet/IP

21 = Modbus TCP

23 = PROFINET IO

Outro = no compatible con el Drive Scan

PO724

Estado de la comunicacion Anybus

0 = Inativo
1 = N&o suportado
2 = Erro de acesso
3 = Offline
4 = Online

PO725

Direccion da Anybus

0a255

P0840

Estado Anybus

0 = Setup

1 = Init

2 = Wait Comm
3 =Idle

4 = Data Active
5 = Error

6 = Reserved

7 = Exception

8 = Access Error

P0841

Tasa de comunicacion Ethernet

0 = Auto 1 = 10 Mbps, half duplex
2 =10 Mbps, full duplex

3 =100 Mbps, half duplex

4 =100 Mbps, full duplex

P0842

Timeout Modbus TCP

0a655s

P0843

Configuracion de la direccion IP

0 = Parametros
1 =DHCP

2 =DCP

3 = IPconfig

PO844

Direccion IP1

0a255

P0846

Direccion IP2

0a?255

po84r

Direccion IP3

0a?255

P0848

Direccion IP4

0a?255
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Tabla 5.5: Paréametros relacionados a los accesorios MODBUSTCP-05, ETHERNETIP-05 y PROFINETIO-05

Parametro Descripcion Rango de valores

P0848 CIDR (mascara de la subred)
0 = Reservado 16 = 255.255.0.0
1=128.0.0.0 17 = 255.255.128.0
2=192.0.0.0 18 = 255.255.192.0
3=224.0.0.0 19 = 255.255.224.0
4 =240.0.0.0 20 = 255.255.240.0
5=248.0.0.0 21 =255.255.248.0
6 =252.0.0.0 22 = 255.255.252.0
7 =254.0.0.0 23 = 255.255.254.0
8 =255.0.0.0 24 = 255.255.255.0
9 =255.128.0.0 25 = 255.255.255.128
10 =255.192.0.0 26 = 255.255.255.192
11 =255.224.0.0 27 = 255.255.255.224
12 = 255.240.0.0 28 = 255.255.255.240
13 =255.248.0.0 29 = 255.255.255.248
14 = 255.252.0.0 30 = 255.255.255.252
15 =255.254.0.0 31 = 255.255.255.254

P0849 Gateway 1 0a255

P0850 Gateway 2 0a255

P0851 Gateway 3 0a255

P0852 Gateway 4 0aZ255

Una red Ethernet entre los convertidores CFW11, utilizando todos los médulos de comunicacion, puede ser ilus-
trada conforme la Figura 5.3.

CFW-11
1 2 3
Drive Scan
| | |
e i ! !
Switch i— ! !
Eth1 : ’
r_I 1 2 3 4 MODBUSTCP-05 ETHERNETIP-05 PROFINETIO-05

R

Figura 5.3: Red Ethernet entre varios CFW11 y un Drive Scan

Se puede notar que para establecer una red con mas de un convertidor, es necesaria la utilizacion de un conmu-
tador de red, mas conocido como switch. Es importante recordar que los convertidores en red Ethernet deben
poseer valores de IP distintos.

5.2.3 POSIBLES FORMAS DE CONEXIONES

Las formas posibles de conectar el CFW11 al Drive Scan pueden ser ilustradas conforme la Figura 5.4.
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Slave TCP 10 Slave TCP 2 Slave TCP 1
Master
Ethernet network CLP
Modbus-TCP protocol
Modbus TCP Ethernet IP ProfinetlO
| E—
Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement

Slave RTU 10 Slave RTU 2  Slave RTU 1

RS-485 network
Modbus-RTU protocol

l l

Figura 5.4: Conexiones posibles con el CFW11

JATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado a internet utilizando el puerto Ethernet GbEOQ si la red
NO POSEE Proxy.

5.2.4 MONITOREO

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del CFW11 especificados en la Seccion 5.2.4.1 Atributos
Monitoreados Ciclicamente por el CFW11 en la pagina 5-7 .

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, un nuevo ciclo
de lecturas es iniciado automaticamente.

Los parametros leidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Solamente en la inicializacion;
= Ultimo valor leido;

= Valor medio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexién con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexion es reestablecida.

En caso de falla en el CFW11, el Drive Scan publica los pardmetros especificados en la Seccion 5.2.4.2 Atributos

Monitoreados en Eventos por el CFW11 en la pagina 5-7 de modo asincrono, o sea, sin aguardar el periodo de
ciclico normal de publicacion.
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5.2.4.1 Atributos Monitoreados Ciclicamente por el CFW11

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializacao
P0O401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao ) P
——— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0O400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagcao
P0O001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio status
PO680 Status word statusWord Ultimo valor
P0042 Enabled hours enabledHours Ultimo valor
P0048 Present alarm presentAlarm Ultimo valor diagnostic
P0049 Present fault presentFault Ultimo valor
PO004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor maximo
PO003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor méximo
PO005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo
P0O037 Motor overload motorOverIoadA\{g Valor m,e’glio measurement
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méximo
P0002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0O009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor maximo
PO007 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor méximo
P0O010 Qutput power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
P0O030 Module temperature moduleTemperatureAvg Valor médio temperature
PO018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
PO019 Analog input 2 analoglnput2 Ultimo valor
PO014 Analog output 1 analogOutput1 Ultimo valor o
P0015 Analog output 2 analogOutput2 Ultimo valor
P0O012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor

5.2.4.2 Atributos Monitoreados en Eventos por el CFW11

Parametro = Descripcion Atributo Tipo de adquisicion | Classe
PO090 Corriente en la Ultima Falla faultCurrent Ultimo valor Evento
P0091 Bus CC en la Ultima Falla faultCC Ultimo valor Evento
P0092 Velocidad enla Ultima Falla faultVelocity Ultimo valor Evento
P0093 Referéncia en la Ultima Falla faultReference Ultimo valor Evento
P0094 Frecuencia en la Ultima Falla faultFrequency Ultimo valor Evento
P0095 Tensién del Motor en la Ultima Falla faultVoltageMotor | Ultimo valor Evento
P0O096 Estados de las Entradas Digitales en la Falla | faultDI Ultimo valor Evento
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5.3 CONVERTIDOR DE FRECUENCIA CFW100

5.3.1 RS-485

Para conectar el CFW100 al Drive Scan, via interfaz de comunicacion RS-485, utilizando el protocolo Modbus-
RTU, es necesario instalar en el CFW100 el accesorio listado en la Tabla 5.6, a partir de la versidn 1.0 de firmware

del CFW100.

Consulte el manual de la Comunicacion Serial RS-485 del CFW100, que puede ser obtenido en la central de

downloads del sitio www.weg.net, para informaciones adicionales.

Es importante resaltar que no hay soporte de comunicacion Ethernet para el CFW100.

Tabla 5.6: Accesorio de medio fisico RS-485 del CFW100 compatible con protocolo Modbus RTU

Acessorio

CRS485

Item WEG Parametros

N e
\ s = 11710626 Tabla 5.7

Conector Conector Conector
Senal A (-) Senal B (+) Senal GND

6 7 8

Tabla 5.7: Parametros relacionados a los accesorios de comunicacion RS-485

Parametro

Descripcion

Rango de valores

PO308

Direccion serial

1a247

P0O310

Tasa comunicacion serial

0 = 9600 bps
1 =19200 bps
2 = 38400 bps

PO311

Configuracion de los bytes de la interfaz
serial

0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit

1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

P0312

Protocolo serial

2 = Modbus RTU

P0313

Accién para error de comunicacion

0 = Inactivo

1 = Para por rampa

2 = Deshabilita general

3 = Pasa a LOCAL

4 = Pasa a Local e mantiene comandos y referen-
cia

5 = Causa falla

P0314

Watchdog serial

0,0a2999,0s

P0316

Estado de la interfaz serial

0 = Inativo
1 = Ativo
2 = Erro de Watchdog

5.3.2 POSIBLES FORMAS DE CONEXIONES

Las formas posibles de conectar el CFW100 al Drive Scan pueden ser ilustradas conforme la Figura 5.5.
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Slave 10 Slave 2 Slave 1

I

RS-485 Network Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement
Modbus-RTU Protocol

Figura 5.5: Conexiones posibles con el CFW100

*—

{ATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado con la internet utilizando el puerto Ethernet GbEO si
NO POSEE Proxy. a

5.3.3 MONITOREO

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del CFW100 especificados en la Seccion 5.3.3.1 Atributos
Monitoreados Ciclicamente por el CFW100 en la pagina 5-10.

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, un nuevo ciclo
de lecturas es iniciado automaticamente.

Los parametros leidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Solamente en la inicializacion;
= Ultimo valor leido;

= Valor medio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexion con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexidn es reestablecida.

En caso de falla en el CFW11, el Drive Scan publica los parametros especificados en la Seccion 5.3.3.2 Atributos

Monitoreados en Eventos por el CFW100 en la pagina 5-10 de modo asincrono, o sea, sin aguardar el periodo
de ciclico normal de publicacion.
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5.3.3.1 Atributos Monitoreados Ciclicamente por el CFW100

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializagao
P0401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao . I
——— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagao
P0O001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio status
P0680 Status word statusWord Ultimo valor
P0042 Enabled hours enabledHours Ultimo valor
P0048 Present alarm presentAlarm Ultimo valor diagnostic
P0049 Present fault presentFault Ultimo valor
PO004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor maximo
P0O003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor méximo
P0O005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo
P0O037 Motor overload motorOverIoadA\(g Valor méQio measurement
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méximo
P0002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor méximo
P0O00O7 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor méximo
P0010 QOutput power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
PO030 Module temperature moduleTemperatureAvg Valor médio temperature
P0O018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
P0O019 Analog input 2 analoglnput2 Ultimo valor
PO014 Analog output 1 analogOutput1 Ultimo valor o
P0015 Analog output 2 analogOutput2 Ultimo valor
P0012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor
5.3.3.2 Atributos Monitoreados en Eventos por el CFW100
Parametro | Descripcion Atributo Tipo de adquisicion | Classe
PO090 Corriente en la Ultima Falla faultCurrent Ultimo valor Evento
P0091 Bus CC en la Ultima Falla faultCC Ultimo valor Evento
P0092 Velocidad enla Ultima Falla faultVelocity Ultimo valor Evento
PO093 Referéncia en la Ultima Falla faultReference Ultimo valor Evento
P0094 Frecuencia en la Ultima Falla faultFrequency Ultimo valor Evento
P0095 Tensién del Motor en la Ultima Falla faultVoltageMotor | Ultimo valor Evento
P0O096 Estados de las Entradas Digitales en la Falla | faultDI Ultimo valor Evento
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5.4 CONVERTIDOR DE FRECUENCIA CFW300

5.4.1 RS-485

Para conectar el CFW300 al Drive Scan, via interfaz de comunicacion RS-485, utilizando el protocolo Modbus-
RTU, es necesario instalar en el CFW300 el accesorio listado en la Tabla 5.8, a partir de la versidn 1.0 de firmware

del CFW300.

Consulte el manual de la Comunicacion Serial RS-485 del CFW300, que puede ser obtenido en la central de

downloads del sitio www.weg.net, para informaciones adicionales.

Tabla 5.8: Accesorio de medio fisico RS-485 del CFW300 compatible con protocolo Modbus RTU

i . Conector Conector Conector
Accesorio Item WEG Parametros Senal A (-) Senal B (+) Sefial GND
CRS485 ‘\\-’ ,w» 14742132 Tabla 5.9 25 26 27

Tabla 5.9: Parametros relacionados a los accesorios de comunicacion RS-485

Parametro Descripcion Rango de valores
PO308 Direccion serial 1a247
P0310 Tasa comunicacion serial 0 = 9600 bps
1 =19200 bps
2 = 38400 bps
P0O311 Configuracion de los bytes de la interfaz | O = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit
serial 1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

P0312 Protocolo serial 2 = Modbus RTU

P0313 Accién para error de comunicacion 0 = Inactivo

1 = Para por rampa

2 = Deshabilita general

3 = Pasa a LOCAL

4 = Pasa a Local e mantiene comandos y referen-
cia

5 = Causa falla

P0314 Watchdog serial 0,02999,0s
P0316 Estado de la interfaz serial 0 = Inativo
1 = Ativo

2 = Erro de Watchdog

5.4.2 ETHERNET

Para conectar al Drive Scan via interfaz de comunicacion Ethernet GbE1, utilizando el protocolo Modbus TCP, es

necesario instalar en el CFW300 el accesorio CETH, listado en la Tabla 5.10.

Tabla 5.10: Accesorio de medio fisico Ethernet del CFW300 compatible con protocolo Modbus TCP

. Clientes Firmware .
Accesorio Item WEG Modbus TCP CFW300 Parametros
CETH - 14409620 hasta 4 >V3.00 Tabla 5.11
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Tabla 5.11: Parametros relacionados a los accesorios CETH

Parametro Descripcion Rango de valores

P0850 Configuracion de la direccion IP 0 = Parametros
1 = DHCP

P0851 Direccion IP1 0a255

P0852 Direccion IP2 0aZ255

P0853 Direccion IP3 0a255

P0854 Direccion IP4 0a255

P0855 CIDR (mascara de la subred)
0 = Reservado 16 = 255.255.0.0
1=128.0.0.0 17 = 255.255.128.0
2=192.0.0.0 18 = 255.255.192.0
3=224.0.0.0 19 = 255.255.224.0
4 =240.0.0.0 20 = 255.255.240.0
5=248.0.0.0 21 =255.255.248.0
6 =252.0.0.0 22 = 255.255.252.0
7 =254.0.0.0 23 = 255.255.254.0
8 =255.0.0.0 24 = 255.255.255.0
9 =255.128.0.0 25 = 255.255.255.128
10 =255.192.0.0 26 = 255.255.255.192
11 =255.224.0.0 27 = 255.255.255.224
12 = 255.240.0.0 28 = 255.255.255.240
13 = 255.248.0.0 29 = 255.255.255.248
14 = 255.252.0.0 30 = 255.255.255.252
15 =255.254.0.0 31 =255.255.255.254

P0856 Gateway 1 0a255

P0857 Gateway 2 0a255

P0858 Gateway 3 0aZ255

P0859 Gateway 4 0aZ255

P0860 MBTCP: Estado de la Comunicacion 0 = Inactivo
1 = Sin conexion
2 = Conectado
3 = Error de Timeout

P0863 MBTCP: Conexiones activas Oa4

P0865 MBTCP: Puerto TCP 0 a 9999

P0868 MBTCP: Timeout 0a999,9s

P0O806 Watchdog Modbus TCP 0a655s

5.4.3 POSIBLES FORMAS DE CONEXIONES

Las formas posibles de conectar el CFW300 al Drive Scan pueden ser ilustradas conforme la Figura 5.6.
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Slave TCP 10 Slave TCP 1 Master

CLP

Ethernet Network
Modbus-TCP protocol  yodous TP Ethernet IP

[

Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement

Slave RTU 10 Slave RTU 2 Slave RTU 1

RS-485 Network
Modbus-RTU protocol

| |

Figura 5.6: Conexiones posibles con el CFW300

jATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado con la internet utilizando el puerto Ethernet GbEO si
NO POSEE Proxy.

5.4.4 MONITOREO

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del CFW300 especificados en la Seccion 5.4.4.1 Atributos
Monitoreados Ciclicamente por el CFW300 en la pagina 5-14.

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, un nuevo ciclo
de lecturas es iniciado automaticamente.

Los parametros leidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Solamente en la inicializacion;
= Ultimo valor leido;

= Valor medio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexion con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexion es reestablecida.

En caso de falla en el CFW300, el Drive Scan publica los parametros especificados en la Seccion 5.4.4.2 Atributos

Monitoreados en Eventos por el CFW300 en la pagina 5-14 de modo asincrono, o sea, sin aguardar el periodo
de ciclico normal de publicacion.
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5.4.4.1 Atributos Monitoreados Ciclicamente por el CFW300

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializagao
P0401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao . I
——— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagao
P0O001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio status
P0680 Status word statusWord Ultimo valor
P0042 Enabled hours enabledHours Ultimo valor
P0048 Present alarm presentAlarm Ultimo valor diagnostic
P0049 Present fault presentFault Ultimo valor
PO004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor maximo
P0O003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor méximo
P0O005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo
P0O037 Motor overload motorOverIoadA\(g Valor méQio measurement
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méximo
P0002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor méximo
P0O00O7 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor méximo
P0010 QOutput power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
PO030 Module temperature moduleTemperatureAvg Valor médio temperature
P0O018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
P0O019 Analog input 2 analoglnput2 Ultimo valor
PO014 Analog output 1 analogOutput1 Ultimo valor o
P0015 Analog output 2 analogOutput2 Ultimo valor
P0012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor
5.4.4.2 Atributos Monitoreados en Eventos por el CFW300
Parametro | Descripcion Atributo Tipo de adquisicion | Classe
PO090 Corriente en la Ultima Falla faultCurrent Ultimo valor Evento
P0091 Bus CC en la Ultima Falla faultCC Ultimo valor Evento
P0092 Velocidad enla Ultima Falla faultVelocity Ultimo valor Evento
PO093 Referéncia en la Ultima Falla faultReference Ultimo valor Evento
P0094 Frecuencia en la Ultima Falla faultFrequency Ultimo valor Evento
P0095 Tensién del Motor en la Ultima Falla faultVoltageMotor | Ultimo valor Evento
P0O096 Estados de las Entradas Digitales en la Falla | faultDI Ultimo valor Evento
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5.5 CONVERTIDOR DE FRECUENCIA CFW500
5.5.1 RS-485

Para conectar el CFW500 al Drive Scan via interfaz de comunicacion RS-485, utilizando el protocolo Modbus-
RTU, es necesario instalar en el CFW500 uno de los siguientes accesorios listados en la Tabla 5.12, que pueden
ser utilizados a partir de la version 2.0 de firmware del CFW500.

Consulte el manual de la Comunicacion Serial RS-232/RS-485 del CFW500, que puede ser obtenido en la central
de downloads del sitio www.weg.net, para informaciones adicionales.

/ATENCION!

El accesorio CRS485-B tiene una interfaz RS-485 adicional. La interfaz estandar esta compuesta
por las sefales de los terminales 12 (A), 14 (B) y 16 (GND). La segunda interfaz estéd compuesta por
las sefnales de los terminales 20 (A), 22 (B) y 24 (GND).

Tabla 5.12: Accesorios de medio fisico RS-485 del CFW500 compatibles con protocolo Modbus RTU

i . Conector Conector Conector
Accesorio ltem WEG Parametros Senal A (-) Senal B (+) Sefial GND
CRS485-B 14742132 12y 20 14y 22 16y 24

I0S 14741859 14 16 18
CCAN 14741999 10 12 14
CRS232 14742005 10 12 4
CPDP 14742132 8 10 12
CPDP2 12443605
IOD 14742006
Tabla 5.13
IOAD 14742129
IOR-B 14742003 12 14 16
ENC 12619000
CuUSB 14742001
CETH-IP 12892614
CEMB-TC 12892815 8 10 "
CEPN-10 12892816
Tabla 5.13: Parametros relacionados a los accesorios de comunicacion RS-485
Parametro Descripcion Rango de valores
P0O308 Direccion serial 1a247
P0310 Tasa comunicacion serial 0 = 9600 bps
1 =19200 bps
2 = 38400 bps

Dispositivos de Baja Tensién | 5-15


www.weg.net

CONECTANDO UN EQUIPO AL Drive Scan

=

Tabla 5.13: Parametros relacionados a los accesorios de comunicacion RS-485

Parametro

Descripcion

Rango de valores

PO311

Configuracion de los bytes de la interfaz

serial

0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit

1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

P0312

Protocolo serial

2 = Modbus RTU

P0313

Accién para error de comunicacion

0 = Inactivo

1 = Para por rampa

2 = Deshabilita general

3 = Pasa a LOCAL

4 = Pasa a Local e mantiene comandos y referen-
cia

5 = Causa falla

P0314

Watchdog serial

0,0a2999,0s

P0316

Estado de la interfaz serial

0 = Inativo
1 = Ativo
2 = Erro de Watchdog

5.5.2 ETHERNET

Para conectar al Drive Scan via interfaz de comunicacion Ethernet GbE1, utilizando el protocolo Modbus TCP, es
necesario instalar en el CFW500 uno de los siguientes accesorios listados en la Tabla 5.14.

Tabla 5.14: Accesorios de medio fisico Ethernet del CFW500 compatibles con protocolo Modbus TCP

Accesorio

CETH-IP
CEMB-TCP

Item WEG

12892814
12892815

Firmware
CFW500

Clientes
Modbus TCP

2

>V2.00 Tabla 5.15

4

Tabla 5.15: Parametros relacionados a los accesorios CETH-IP y CEMB-TC

Parametros

Parametro

Descripcion

Rango de valores

PO800

Identificacion del médulo Ethernet

0 = No identificado
1 = Modbus TCP
2 = Ethernet/IP

3 = PROFINET 10

P0O801

Estado de la comunicacion Ethernet

0 = Setup

1 =Init

2 = Wait Comm
3 =Idle

4 = Data Active
5 = Error

6 = Reservado

7 = Exception

8 = Access Error

PO803

Tasa de comunicacion Ethernet

0 = Auto 1 = 10 Mbps, half duplex
2 =10 Mbps, full duplex

3 =100 Mbps, half duplex

4 =100 Mbps, full duplex

P0806

Watchdog Modbus TCP

0a655s

P0810

Configuracion de la direccion [P

0 = Parametros
1 =DHCP
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Tabla 5.15: Parametros relacionados a los accesorios CETH-IP y CEMB-TC

Parametro Descripcion Rango de valores

P0O811 Direccion IP1 0a255

P0812 Direccion IP2 0a255

P0813 Direccion IP3 0a255

P0814 Direccion IP4 0a255

P0815 CIDR (mascara de la subred)
0 = Reservado 16 = 255.255.0.0
1=128.0.0.0 17 = 255.255.128.0
2=192.0.0.0 18 =255.255.192.0
3=224.0.0.0 19 = 255.255.224.0
4 =240.0.0.0 20 = 255.255.240.0
5=248.0.0.0 21 =255.255.248.0
6 =252.0.0.0 22 = 255.255.252.0
7 =254.0.0.0 23 = 255.255.254.0
8 =255.0.0.0 24 = 255.255.255.0
9 =255.128.0.0 25 = 255.255.255.128
10 =255.192.0.0 26 = 255.255.255.192
11 =255.224.0.0 27 = 255.255.255.224
12 = 255.240.0.0 28 = 255.255.255.240
13 =255.248.0.0 29 = 255.255.255.248
14 = 255.252.0.0 30 = 255.255.255.252
15 =255.254.0.0 31 =255.255.255.254

P0816 Gateway 1 0aZ255

P0817 Gateway 2 0aZ255

P0818 Gateway 3 0aZ255

P0819 Gateway 4 0aZ255

5.5.3 POSIBLES FORMAS DE CONEXIONES

Las formas posibles de conectar el CFW500 al Drive Scan pueden ser ilustradas conforme la Figura 5.7.

Slave TCP 10 Slave TCP 2 Slave TCP 1 Master
Ethernet network CLP
Modbus-TCP protocol
Modbus TCP Ethernet IP ProfinetlO
| I
Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement
Slave 10 Slave 2 Slave 1

RS-485 network
Modbus-RTU protocol

l l

Figura 5.7: Conexiones posibles con el CFW500

JATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado con la internet utilizando el puerto Ethernet GbEO si
NO POSEE Proxy.
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5.5.4 MONITOREO

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del CFW500 especificados en la Seccion 5.5.4.1 Atributos
Monitoreados Ciclicamente por el CFW500 en la pagina 5-19.

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, un nuevo ciclo
de lecturas es iniciado automaticamente.

Los parametros leidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Solamente en la inicializacion;
= Ultimo valor leido;

= Valor medio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexién con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexion es reestablecida.

En caso de falla en el CFW500, el Drive Scan publica los parametros especificados en la Seccion 5.5.4.2 Atributos

Monitoreados en Eventos por el CFW500 en la pagina 5-19 de modo asincrono, o sea, sin aguardar el periodo
de ciclico normal de publicacion.
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5.5.4.1 Atributos Monitoreados Ciclicamente por el CFW500

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializacao
P0O401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao ) P
——— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0O400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagcao
P0O001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio status
PO680 Status word statusWord Ultimo valor
P0042 Enabled hours enabledHours Ultimo valor
P0048 Present alarm presentAlarm Ultimo valor diagnostic
P0049 Present fault presentFault Ultimo valor
PO004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor maximo
PO003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor méximo
PO005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo
P0O037 Motor overload motorOverIoadA\{g Valor m,e’glio measurement
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méximo
P0002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0O009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor maximo
PO007 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor méximo
P0O010 Qutput power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
P0O030 Module temperature moduleTemperatureAvg Valor médio temperature
PO018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
PO019 Analog input 2 analoglnput2 Ultimo valor
PO014 Analog output 1 analogOutput1 Ultimo valor o
P0015 Analog output 2 analogOutput2 Ultimo valor
P0O012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor

5.5.4.2 Atributos Monitoreados en Eventos por el CFW500

Parametro = Descripcion Atributo Tipo de adquisicion | Classe
PO090 Corriente en la Ultima Falla faultCurrent Ultimo valor Evento
P0091 Bus CC en la Ultima Falla faultCC Ultimo valor Evento
P0092 Velocidad enla Ultima Falla faultVelocity Ultimo valor Evento
P0093 Referéncia en la Ultima Falla faultReference Ultimo valor Evento
P0094 Frecuencia en la Ultima Falla faultFrequency Ultimo valor Evento
P0095 Tensién del Motor en la Ultima Falla faultVoltageMotor | Ultimo valor Evento
P0O096 Estados de las Entradas Digitales en la Falla | faultDI Ultimo valor Evento
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5.6 CONVERTIDOR DE FRECUENCIA CFW700

5.6.1 RS-485

Para conectar el CFW700 al Drive Scan a través de la interfaz de comunicacion RS-485, utilizando el protocolo
Modbus-RTU, se puede utilizar la interfaz RS-485 en el convertidor, respetando la version minima permitida del

firmware del CFW700. En Tabla 5.16 se enumeran los pines y las sefales de la interfaz.

El centro de downloads de WEG, al que se puede acceder a través del enlace www.weg.net, es un canal que
permite al usuario encuentre una amplia gama de documentos sobre equipos y accesorios WEG, asi como guias
de instalacion. Para informacion adicional sobre la comunicacion RS-485 del CFW700, busque “CFW700 modbus

rtu” y acceda al manual “CFW700 - Modbus RTU”.

Es muy importante activar las resistencias de terminacion en los extremos de la red RS-485.

Tabla 5.16: Pines y sefiales de la interfaz RS-485 del CFW700

Parametros Pine
10
Tabla 5.17 9
8

Senal

Tabla 5.17: Parametros relacionados con la interfaz RS-485

Parametro

Descripcion

Rango de valores

PO308

Direccion serial

1a247

P0O310

Tasa comunicacion serial

0 = 9600 bps

1 =19200 bps
2 = 38400 bps
3 = 57600 bps

PO311

Configuracion de los bytes de la interfaz
serial

0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit

1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

P0312

Protocolo serial

2 = Modbus RTU

P0313

Accién para error de comunicacion

0 = Inactivo

1 = Para por rampa

2 = Deshabilita general

3 = Pasa LOCAL

4 = LOCAL mantiene habilitado
5 = Causa falla

P0314

Watchdog serial

0,0a2999,0s

P0316

Estado de la interfaz serial

0 = Inactivo
1 = Activo
2 = Error de Watchdog

5.6.2 POSIBLE FORMAS DE CONEXIONES

La Figura 5.8 ilustra las posibles formas de conectar el CFW700 al Drive Scan.
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Slave RTU 10 Slave RTU2 Slave RTU 1

RS-485 network
Modbus-RTU protocol

Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement

Figura 5.8: Posibles formas de conexion con el CFW700

jATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado a internet utilizando el puerto Ethernet GbEOQ si la red
NO POSEE Proxy.

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del CFW700 especificados en la Seccion 5.6.2.1 Atributos a
Monitoreados Ciclicamente por el CFW700 en la pagina 5-22.

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, un nuevo ciclo

de lecturas es iniciado automaticamente.

Los parametros Ieidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Somente na inicializag&o;
= Ultimo valor lido;

= Valor médio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexién con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexion es reestablecida.

En caso de falla en el CFW700, el Drive Scan publica los parametros especificados en la Seccion 5.6.2.2 Atributos

Monitoreados en Eventos por el CFW700 en la pagina 5-22 de modo asincrono, o sea, sin aguardar el periodo
de ciclico normal de publicacion.
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5.6.2.1 Atributos Monitoreados Ciclicamente por el CFW700

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializagao
P0401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao . I
——— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagao
P0O001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio status
P0680 Status word statusWord Ultimo valor
P0042 Enabled hours enabledHours Ultimo valor
P0048 Present alarm presentAlarm Ultimo valor diagnostic
P0049 Present fault presentFault Ultimo valor
PO004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor maximo
P0O003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor méximo
P0O005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo
P0O037 Motor overload motorOverIoadA\(g Valor méQio measurement
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méximo
P0002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor méximo
P0O00O7 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor méximo
P0010 QOutput power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
PO030 Module temperature moduleTemperatureAvg Valor médio temperature
P0O018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
P0O019 Analog input 2 analoglnput2 Ultimo valor
PO014 Analog output 1 analogOutput1 Ultimo valor o
P0015 Analog output 2 analogOutput2 Ultimo valor
P0012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor
5.6.2.2 Atributos Monitoreados en Eventos por el CFW700
Parametro | Descripcion Atributo Tipo de adquisicion | Classe
PO090 Corriente en la Ultima Falla faultCurrent Ultimo valor Evento
P0091 Bus CC en la Ultima Falla faultCC Ultimo valor Evento
P0092 Velocidad enla Ultima Falla faultVelocity Ultimo valor Evento
PO093 Referéncia en la Ultima Falla faultReference Ultimo valor Evento
P0094 Frecuencia en la Ultima Falla faultFrequency Ultimo valor Evento
P0095 Tensién del Motor en la Ultima Falla faultVoltageMotor | Ultimo valor Evento
P0O096 Estados de las Entradas Digitales en la Falla | faultDI Ultimo valor Evento
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5.7 SOFT-STARTER SSW900

5.7.1 RS-485

Para conectar el SSW900 al Drive Scan via interfaz de comunicacion RS-485, utilizando el protocolo Modbus-
RTU, es necesario instalar en el Arrancador Suave el accesorio CRS485-W, listado en la Tabla 5.18, que puede
ser utilizado a partir de la version 1.0 de firmware del SSW900.

Consulte el manual de la comunicacion Modbus-RTU del SSW900, que puede ser obtenido en la central de
downloads del sitio www.weg.net, para informaciones adicionales.

Tabla 5.18: Accesorio de medio fisico RS-485 del SSW900 compatible con protocolo Modbus RTU

Accesorio Item WEG Parametros Conector Senal
1 B(+)
CRS485-W 0 12066043 | Tabla5.19 2 AL
3 GND
4 Tierra de
protecion

Tabla 5.19: Parametros relacionados al accesorio CMB-TCP-N

Parametro Net ID Descripcion Rango de valores
C8.2.1 730 Protocolo serial 2 = Modbus RTU
c8.2.2 731 Direccion serial 1a247
c8.2.3 732 Tasa comunicacion serial 0 = 9600 bps
1 =19200 bps
2 = 38400 bps
3 =57600 bps
c8.2.4 733 Configuracion de los bytes de la interfaz | 0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit
serial 1 = 8 bits, paridade pa, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

C8.2.5.1 740 Modo Timeout 0 = Inactivo
1 =FallaF128
2 = Alarma A128

C8.2.5.2 741 Accion de alarma Timeout 0 = Solamente indica
1 = Para por rampa

2 = Deshabilita general
3 =PasaalOC

4 = Pasa a REM

C8.2.5.3 734 Timeout 0,0 2999,0s

5.7.2 ETHERNET

Para conectar al Drive Scan via interfaz de comunicacion Ethernet GbE1, utilizando el protocolo Modbus TCP, es
necesario instalar en el SSW900 el accesorio CMB-TCP-N listado en la Tabla 5.20.
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Tabla 5.20: Accesorio de medio fisico Ethernet del SSW900 compatible con protocolo Modbus TCP

. Clientes Firmware .
Accesorio Item WEG Modbus TCP SSW900 Parametros
CMB-TCP-N v 12966038 2 >V1.00 Tabla 5.21
Tabla 5.21: Parametros relacionados al acesorio CMB-TCP-N
Parametro Net ID Descricao Faixa de valores

C8.3.4 760 Configuracion de la direccion IP 0 = Parametros
1 =DHCP

C8.3.5 762 Direccion IP 0.0.0.0 a 255.255.255.255

C8.3.6 761 CIDR (mascara de la subred)
0 = Reservado 16 = 255.255.0.0
1=128.0.0.0 17 = 255.255.128.0
2=192.0.0.0 18 = 255.255.192.0
3=224.0.00 19 = 255.255.224.0
4 =240.0.0.0 20 = 255.255.240.0
5=248.0.0.0 21 =255.255.248.0
6 =252.0.0.0 22 =255.255.252.0
7 =254.0.0.0 23 = 255.255.254.0
8 =255.0.0.0 24 = 255.255.255.0
9 =255.128.0.0 25 = 255.255.255.128
10 = 255.192.0.0 26 = 255.255.255.192
11 =255.224.0.0 27 = 255.255.255.224
12 = 255.240.0.0 28 = 255.255.255.240
13 =255.248.0.0 29 = 255.255.255.248
14 = 255.252.0.0 30 = 255.255.255.252
15 =255.254.0.0 31 =255.255.255.254

C8.3.7 766 Gateway 0.0.0.0 a 255.255.255.255

C8.3.9.1 771 Modo timeout 0 = Inactiva
1 = Falla F131
2 = Alarma A131

C8.3.9.2 772 Accion de la alarma para timeout 0 = Solamente indica
1 = Para por rampa
2 = Deshabilita general
3 =PasaalLOC
4 = Pasa a REM

C8.3.9.3 759 Modbus TCP timeout 0a999,9s

5.7.3 POSIBLES FORMAS DE CONEXIONES

Las formas posibles de conectar el SSW900 al Drive Scan pueden ser ilustradas conforme la Figura 5.9.
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Slave TCP 10 Slave TCP 1

Master
Ethernet network - n
Modbus-TCP protocol cLp
Modbus TCP Modbus TCP
Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement
Slave RTU 10 Slave RTU 2  Slave RTU 1

RS-485 network
Modbus-RTU protocol

l l

Figura 5.9: Conexiones possibles con el SSW900

jATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado con la internet utilizando el puerto Ethernet GbEO si
NO POSEEr Proxy.

5.7.4 MONITOREO

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del SSW900 especificados en la Seccion 5.7.4.1 Atributos
Monitorados Ciclicamente pela SSW900 en la pagina 5-26 .

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, es iniciado un
nuevo ciclo de lecturas automaticamente.

Los parametros leidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Solamente en la inicializacion;
= Ultimo valor leido;

= Valor medio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexion con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexion es reestablecida.

Dispositivos de Baja Tension | 5-25



CONECTANDO UN EQUIPO AL Drive Scan

D

5.7.4.1 Atributos Monitorados Ciclicamente pela SSW900

Parametro @ Netld @ Descripcion Atributo Tipo de adquisicion @ Classe
S3.2.1 328 Version de Software (Paquete) softwareVersion Ultimo valor identification
S3.3.2 4 Tension de Linea lineVoltage Ultimo valor identification
S3.5.1 335 Accesorio Slot 1 slot1Accessory Ultimo valor identification
S3.5.2 336 Accesorio Slot 2 slot2Accessory Ultimo valor identification
C1.1 202 Tipo de Control controlType Ultimo valor identification
D1.3 102 Tiempo Maximo de Arranque maxStartTime Ultimo valor identification
C9.1.1 295 Corriente Nominal nominalCurrent Ultimo valor identification
S1.1.1 26 Corriente de la Fase R phaseCurrentR Ultimo valor measurement
S1.1.2 28 Corriente de la Fase S phaseCurrentS Ultimo valor measurement
S1.1.3 30 Corriente de la Fase T phaseCurrentT Ultimo valor measurement
S1.1.4 24 Corriente Média motorCurrent Valor medio measurement
S1.2.1 33 Tension de Linea R-S lineVoltageRs Ultimo valor measurement
S1.2.2 34 Tension de Linea S-T lineVoltageSt Ultimo valor measurement
S1.2.3 35 Tension de Linea T-R lineVoltageTr Uttimo valor measurement
S1.2.4 4 Tensién de Linea Média lineVoltage Ultimo valor measurement
S1.3.1 7 Tension de Saida Média motorVoltage Valor medio measurement
S1.5.1 10 Potencia Activa outputPower Valor medio measurement
S1.5.2 12 Potencia Aparente apparentPower Valor medio measurement
S1.5.3 14 Potencia Reactiva reactivePower Valor medio measurement
S1.5.4 8 Factor de Potencia powerFactor Valor medio measurement
S1.7 9 Torque del Motor motorTorque Valor medio measurement
S1.8.1 71 Tension de Control controlVoltage Ultimo valor measurement
S2.1.1 677 Estados DI1 a DI6 digitallnputs Ultimo valor io

S2.1.2 678 Estados DO1 a DO3 digitalOutputs Ultimo valor io

S2.2.1 673 Estado AO analogOutput Ultimo valor io

S3.1.1 680 Palabra de Estado statusWord Ultimo valor status

S3.1.2 232 Fuente de Comando Activa activeCommandSource | Ultimo valor identification
S4.1.1 60 Temperatura Actual del Tiristor scrTemperature Valor medio temperature
S4.2.1 50 Estado de la Classe Térmica thermalState Valor medio status

D2.1.1 91 Caédigo do Alarma presentAlarm Ultimo valor diagnostic
D1.11 90 Cadigo de la Falla presentFault Uttimo valor diagnostic
D4.1.1 69 Corriente Maxima de Arranque maxStartCurrent Ultimo valor measurement
D4.6.1 52 Contador kWh energyCounter Ultimo valor measurement
D4.7 59 Numero de Arranques totalStartsNumber Ultimo valor measurement
D6.1 42 Contador Horas Energizado energizedHours Ultimo valor measurement
D6.2 44 Contador Horas Habilitado enabledHours Ultimo valor measurement
D6.3 46 Contador Horas Ventilador Encendido | fanHours Ultimo valor measurement

Dispositivos de Baja Tension | 5-26



D

CONECTANDO UN EQUIPO AL Drive Scan

5.8 RELE INTELIGENTE SRWO01
5.8.1 ETHERNET

Los siguientes modelos Ethernet del SRW01 poseen soporte para comunicacion con el Drive-Scan:

s SRWO1-ETH-EIP: protocolo EtherNet/IP,
s SRWO1-ETH-MBTCP: protocolo Modbus TCP,
= SRWO1-ETH-PNIO: protocolo PROFINET 0.

Los modelos Ethernet del SRW01 permiten la comunicacion con el Drive Scan via Ethernet utilizando como pro-
tocolo el Modbus-TCP, no siendo necesaria la instalacion de un mdodulo de comunicacion adicional. El SRW01
Ethernet tiene dos puertos Ethernet, Port 1 y Port 2, cuyas configuraciones de comunicacion pueden ser pro-
gramadas a través de los parametros listados en la Tabla 5.22. Es importante resaltar que la comunicacion sélo
puede ser realizada a partir de la v2.00 del firmware del SRWO1.

Tabla 5.22: Parametros relacionados al protocolo Modbus del SRW01 Ethernet

Parametros Descripcion Rango de valores
PO751 Estado de la | 0= Setup
comunicacion 1 = Init
Ethernet 2 = Wait Comm
3=Idle
4 = Data Active
5 = errorr
6 = Reservado
7 = Exception
8 = Access errorr
PO753 Tasa de comuni- | 0= Auto 1 = 10 Mbps, half duplex
cacion Ethernet 2 =10 Mbps, full duplex
3 =100 Mbps, half duplex
4 =100 Mbps, full duplex
P760 Configuracion 0 = Parametros
de la direccion | 1 =DHCP
P 2 =DCP
P761 Direccion IP 1 0... 255
P762 Direccion IP 2 0... 255
P763 Direccion IP 3 0... 255
P764 Direccion IP 4 0... 255
P765 CIDR (mascara
de la subred)
0 = Reservado 16 = 255.255.0.0
1=128.0.0.0 17 = 255.255.128.0
2=192.0.0.0 18 = 255.255.192.0
3=224.0.0.0 19 =255.255.224.0
4 =240.0.0.0 20 = 255.255.240.0
5=248.0.0.0 21 =255.255.248.0
6 =252.0.0.0 22 = 255.255.252.0
7 =254.0.0.0 23 = 255.255.254.0
8 =255.0.0.0 24 = 255.255.255.0
9=255.128.0.0 25 = 255.255.255.128
10 =255.192.0.0 26 = 255.255.255.192
11 =255.224.0.0 27 = 255.255.255.224
12 = 255.240.0.0 28 = 255.255.255.240
13 = 255.248.0.0 29 = 255.255.255.248
14 = 255.252.0.0 30 = 255.255.255.252
15 =255.254.0.0 31 =255.255.255.254
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Tabla 5.22: Parametros relacionados al protocolo Modbus del SRW01 Ethernet

Parametros Descripcion Rango de valores
P766 Gateway 1 0... 255
pP767 Gateway 2 0... 255
P768 Gateway 3 0... 255
P769 Gateway 4 0... 255
P756 Modbus TCP ti- | 0a999,9s
meout

5.8.2 POSIBLES FORMAS DE CONEXIONES

B Las formas posibles de conectar el SRWO01 al Drive Scan pueden ser ilustradas conforme la Figura 5.10.

Slave 20 Slave 2 Slave 1
| Master
Ethernet network CLP
Modbus-TCP protocol  con1 - Modbus TP SRWOT - Ethernet/lP - SRWO1 - Profineti

Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement

Figura 5.10: Conexiones posibles con el SRW01

jATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado con la internet utilizando el puerto Ethernet GbEO si
NO POSEE Proxy.

5.8.3 MONITOREO

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del SRWO1 especificados en la Seccion 5.8.3.1 Atributos
Monitoreados Ciclicamente por el SRWO1 en la pagina 5-29.

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, un nuevo ciclo
de lecturas es iniciado automaticamente.

Los parametros leidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Solamente en la inicializacion;
= Ultimo valor leido;

= Valor medio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexién con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexion es reestablecida.
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5.8.3.1 Atributos Monitoreados Ciclicamente por el SRWO01

Parametro Descripcion Atributo Tipo de adquisicion | Classe

P002 Corriente (%) ratedCurrent Ultimo valor measurement
PO03 Corriente true RMS motorCurrent Valor medio measurement
P0O04 Tension linea true RMS lineVoltage Ultimo valor measurement
PO06 Estado del relé status Ultimo valor measurement
P0O08 Factor de potencia powerFactor Valor medio measurement
PO09 Potencia reactiva delmotor reactivePower Ultimo valor measurement
P0O10 Potencia activa delmotor outputPower Valor medio measurement
PO11 Potencia aparente delmotor apparentPower Ultimo valor measurement
PO14 Ultimo error lastFault Ultimo valor diagnostic
PO16 Error atual currentError Ultimo valor diagnostic
P020 Valor del PTC (ohms) ptcValue Ultimo valor measurement
P030 Corriente true RMS fase R phaseCurrentR Ultimo valor measurement
P0O31 Corriente true RMS fase S phaseCurrentS Ultimo valor measurement
P032 Corriente true RMS fase T phaseCurrentT Ultimo valor measurement
P033 Tension linea L1-L2 (R-S) lineVoltageRs Ultimo valor measurement
P034 Tension linea L2-L3 (S-T) lineVoltageSt Ultimo valor measurement
P0O35 Tension linea L3-L1 (T-R) lineVoltageTr Ultimo valor measurement
P0O36 Corriente fuga a tierra (%) earthLeakage Ultimo valor measurement
PO37 Corriente true RMS fuga a tierra eathlLeakageCurrent Ultimo valor measurement
P042 Horas energizado energizedHours Ultimo valor diagnostic
P043 Horas motor ligado motorOnHours Ultimo valor diagnostic
P0O44 Contador kWh energyCounter Ultimo valor measurement
PO50 Poteccion térmica motor thermalProtection Ultimo valor measurement
PO51 Nivel de desbalance Corriente currentUnbalance Ultimo valor measurement
P052 Nivel de falta a tierra earthFault Ultimo valor measurement
P0O53 Nivel de desbalance tension voltageUnbalance Ultimo valor measurement
P0O60 Numero de partidas startsNumber Ultimo valor measurement
P0O61 Desarmes por sobrecarga overloadTrips Ultimo valor measurement
P062 Desarmes por desbalance Corriente currentUnbalanceTrips Ultimo valor measurement
P0O63 Desarmes por falta a tierra earthFaultTrips Ultimo valor measurement
P0O64 Desarmes por falta de fase (Corriente) currentPhaseFaultTrips Ultimo valor measurement
P065 Desarmes por sobrecorriente overcurrentTrips Ultimo valor measurement
P0O66 Desarmes por subcorriente undercurrentTrips Ultimo valor measurement
P0o67 Desarmes por frecuencia fora da faixa outOfPhaseTrips Ultimo valor measurement
P068 Desarmes por PTC ptcTrips Ultimo valor measurement
P0O69 Desarmes por fuga a tierra earthLeakageTrips Ultimo valor measurement
P0O70 Desarmes por falla externa externalFaultTrips Ultimo valor measurement
P071 aP073 | Status de Trip 1 a Status de Trip 3 tripStatusi a tripStatus3 Ultimo valor status

PO75 a PO77 | Status de alarma 1 a Status de alarma 3 | alarmStatus1 Ultimo valor status

P082 Numero total de desarmes totalTrips Ultimo valor measurement
P100 Desarmes por desbalance de tension voltageUnbalanceTrips Ultimo valor measurement
P101 Desarmes por falta de fase outOfPhaseTrips Ultimo valor measurement
P102 Desarmes por sobretension overvoltageTrips Ultimo valor measurement
P103 Desarmes por subtension undervoltageTrips Ultimo valor measurement
P104 Desarmes por subpotencia underpowerTrips Ultimo valor measurement
P105 Desarmes por sobrepotencia overpowerTrips Ultimo valor measurement
P106 Desarmes por subfactor de potencia powerUnderfactorTrips Ultimo valor measurement
P107 Desarmes por sobrefactor de potencia powerOverfactorTrips Ultimo valor measurement
P110aP111 | Status de Trip 4 a Status de Trip 5 tripStatus4 a tripStatus5 Ultimo valor status
P115aP116 | Status de alarma 4 a Status de alarma 5 | alarmStatus1 a alarmStatus5 | Ultimo valor status
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5.9 CONVERTIDOR DE FRECUENCIA CFW11 MODULAR
5.9.1 RS-485

Para conectar el CFW11 Modular (CFW11M) al Drive Scan a través de la interfaz de comunicacion RS-485, utili-
zando el protocolo Modbus-RTU, es necesario instalar en el CFW11M uno de los siguientes accesorios listados
en Tabla 5.23. La version minima compatible con Modbus RTU es v3.14 para el modelo G1 y v1.1 para el modelo
G2.

El centro de downloads de WEG, al que se puede acceder a través del enlace www.weg.net, es un canal que
permite al usuario encuentre una amplia gama de documentos sobre equipos y accesorios WEG, asi como guias
de instalacion. Para informaciones adicionales sobre la comunicacion RS-485 del CFW11M, acceda al manual
“CFW11 - CFW11 Manual de Comunicacion Serial RS-232/RS-485". Para obtener los manuales de configuracion
e instalacion de PLC11-01 y PLC11-02, busque la palabra clave “PLC11”, en el centro de descargas.

Es muy importante activar las resistencias de terminacion en los extremos de la red RS-485.

Tabla 5.23: Accesorios del CFW11M RS-485 compatibles con protocolo Modbus RTU

Item Modelo

Accesorio WEG CFW11M Parametros Conector Senal
RS485-01 ""yf 11008102 1 RxD/TxD negativo
Tabla 5.24 2 RxD/TxD positivo
= GleG2 )
CANRS485-01 i 10051960 3 GND (0V aislado)
4 Tierra (blindaje)
PLC11-01 o™ . ;
0 ﬁi“ 11008911 Tabla 5.25 XC31:8 RxD/TxD negativo
PLC11-02 11094251 | G2 XC31:9 RxD/TxD positivo
1 +5V
RS-485-05 ’ 11008161 | G1e G2 Tabla 5.24 5 GND
8 RxD/TxD
9 RxD/TxD (invertido)
Tabla 5.24: Parametros relacionados con los accesorios RS485-01, CAN/RS485-01 y RS485-05
Parametro Descripcion Rango de valores
PO308 Direccion serial 1a247
P0O310 Tasa comunicacion serial 0 = 9600 bps
1 =19200 bps
2 = 38400 bps
3 =57600 bps
P0O311 Configuracion de los bytes de la interfaz | 0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit
serial 1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit
2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits
4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits
5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits
P0312 Protocolo serial 2 = Modbus RTU
P0O313 Accién para error de comunicacion 0 = Inactivo
1 = Para por rampa
2 = Deshabilita general
3 = Pasa LOCAL
4 = LOCAL mantiene habilitado
5 = Causa falla
P0O314 Watchdog serial 0,02999,0s
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Tabla 5.24: Parametros relacionados con los accesorios RS485-01, CAN/RS485-01 y RS485-05

Parametro Descripcion Rango de valores
P0316 Estado de la interfaz serial 0 = Inactivo
1 =Activo
2 = Error de Watchdog

Tabla 5.25: Parametros relacionados a los accesorios PLC11-071 y PLC11-02

Parametro Descricao Faixa de valores

P1280 Protocolo serial 1 = Modbus RTU (Esclavo)

P1281 Direccion serial 1a247

P1282 Tasa comunicacion serial 0 =1200 bps
1 =2400 bps
2 =4800 bps
3 = 9600 bps
4 = 19200 bps
5 = 38400 bps

P1283 Configuracion comunicacion serial 0 = 8 bits, sin paridad, 1 stop bit

1 = 8 bits, paridad par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridad impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sin paridad, 2 stop bits

4 = 8 bits, paridad par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridad impar, 2 stop bits

P1284 Watchdog serial 0,0a2999,0s

Una red RS-485 entre los convertidores CFW11M, utilizando todos los mddulos de comunicacion, se puede ilustrar
como se muestra en la Figura 5.11.

CFW-11M CFW-11M CFW-11M CFW-11M CFW-11M
G1/G2 G1/G2 G1/G2 G1/G2 G2

Drive Scan
RS485 : 5 5 5 5
|_1 RS485-01 CAN/RS485-01 PLC11-01 RS485-05 PLC11-02
I A- B+ GND A- B+ GND A- B+ A- B+ GND A- B+
11213 1123 12 8/9|5 112
Cabo ' l l 1 l 1 l 1 | |

Figura 5.11: Red RS-485 entre varios CFW11M y un Drive Scan

Cabe senalar que las sefiales RS-485 (positiva, negativa y tierra) de cada inversor deben compartir el mismo punto
0 nodo entre si. Por ejemplo, los signos negativos (A-) de los inversores 1, 2, 3 y 4 deben estar conectados al
mismo nodo. Lo mismo debe ocurrir para el signo positivo (B+) y GND (si lo hubiere). Es importante recordar que
los inversores en una red RS-485 deben tener direcciones seriales diferentes.

5.9.2 ETHERNET

Para conectarse al Drive Scan a través de la interfaz de comunicacion Ethernet GbET, utilizando el protocolo
Modbus TCP, es necesario instalar uno de los siguientes accesorios en el CFW11M enumerados en Tabla 5.26.
También es importante notar en Tabla 5.26 los siguientes ajustes:

Dispositivos de Baja Tension | 5-31




CONECTANDO UN EQUIPO AL Drive Scan JmE

= El numero maximo de clientes conectados simultaneamente al accesorio;

= La version minima compatible de Drive Scan con el firmware del CFW11M G1 es la v6.0. Para el modelo G2
la version minima es v1.0.

Para informaciones adicionales, consulte el documento “Mddulos de Comunicacion Anybus-CC” del CFW11, que
puede ser encontrado en la central de downloads del sitio www.weg.net buscando por la palabra clave “anybus-

”

CcC".

Tabla 5.26: Acessorios de meio fisico Ethernet do CFW11M compativeis com protocolo Modbus TCP

. Clientes Modelo =
Accesorio Item WEG Modbus TCP CFW11M Parametros
ETHERNETIP-05 & ! & !‘f 10933688 (1P) | |jasta 2 G1
(1 0 2 portos) 12272760 (2P) Tabla 5.27
MODBUSTCP-05 & ’ P !"f 11550476 (1P) | |\ ciaa G2

B (1 0 2 portos) 14033951 (2P)

Tabla 5.27: Parametros relacionados con los accesorios MODBUSTCP-05, ETHERNETIP-05

Parametro Descripcion Rango de valores

P0O723 Identificacion de la Anybus 0 = Inactivo

10 = RS485

19 = EtherNet/IP

21 = Modbus TCP

23 = PROFINET IO

Outro = no compatible con el Drive Scan

PO724 Estado de la comunicacion Anybus 0 = Inativo
1 = N&o suportado
2 = Erro de acesso
3 = Offline
4 = Online

PO725 Direccion da Anybus 0a255

P0840 Estado Anybus 0 = Setup

1 = Init

2 = Wait Comm
3 =Idle

4 = Data Active
5 = Error

6 = Reserved

7 = Exception

8 = Access Error

P0841 Tasa de comunicacion Ethernet 0 = Auto 1 = 10 Mbps, half duplex
2 =10 Mbps, full duplex

3 = 100 Mbps, half duplex

4 =100 Mbps, full duplex

P0842 Timeout Modbus TCP 0a655s
P0843 Configuracion de la direccion [P 0 = Parametros
1 =DHCP
2 =DCP
3 = IPconfig
P0844 Direccion IP1 0a255
P0846 Direccion P2 0a255
P0847 Direccion IP3 0a255
P0848 Direccion P4 0a255
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Tabla 5.27: Parametros relacionados con los accesorios MODBUSTCP-05, ETHERNETIP-05

Parametro Descripcion Rango de valores

P0848 CIDR (mascara de la subred)
0 = Reservado 16 = 255.255.0.0
1=128.0.0.0 17 = 255.255.128.0
2=192.0.0.0 18 = 255.255.192.0
3=224.0.0.0 19 = 255.255.224.0
4 =240.0.0.0 20 = 255.255.240.0
5=248.0.0.0 21 =255.255.248.0
6 =252.0.0.0 22 = 255.255.252.0
7 =254.0.0.0 23 = 255.255.254.0
8 =255.0.0.0 24 = 255.255.255.0
9 =255.128.0.0 25 = 255.255.255.128
10 =255.192.0.0 26 = 255.255.255.192
11 =255.224.0.0 27 = 255.255.255.224
12 = 255.240.0.0 28 = 255.255.255.240
13 =255.248.0.0 29 = 255.255.255.248
14 = 255.252.0.0 30 = 255.255.255.252
15 =255.254.0.0 31 = 255.255.255.254

P0849 Gateway 1 0a255

P0850 Gateway 2 0a255

P0851 Gateway 3 0a255

P0852 Gateway 4 0aZ255

Una red Ethernet entre convertidores CFW11M, utilizando todos los médulos de comunicacion, puede ser ilustrada
como se muestra en la Figura 5.12.

CFW-11M CFW-11M

G2 G1
Drive Scan
|
| |
Switch — . !
Eth1 - '
! 1 2 3 4 MODBUSTCP-05 ETHERNETIP-05

N

Figura 5.12: Red Ethernet entre varios CFW11M y un Drive Scan

Cabe senalar que para establecer una red con mas de un inversor, es necesario utilizar un conmutador de red,
mas conocido como conmutador. Es importante recordar que los inversores en una red Ethernet deben tener
diferentes valores de IP.

5.9.3 POSIBLES FORMAS DE CONEXIONES

Las posibles formas de conectar el CFW11M al Drive Scan se pueden ilustrar como se muestra en la Figura 5.13.
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Slave TCP 10 Slave TCP 2 Slave TCP 1
Master
Ethernet network CLP
Modbus-TCP protocol
Modbus TCP Ethernet IP Profinet IP
| I—
Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement

Slave RTU 10 Slave RTU2  Slave RTU 1

RS-485 network
Modbus-RTU protocol

l l

Figura 5.13: Conexiones posibles con el CFW11M

jATENCION!
El Drive Scan solamente puede ser conectado a internet utilizando el puerto Ethernet GbEOQ si la red
NO POSEE Proxy.

5.9.4 MONITOREO

El Drive Scan monitorea continuamente los parametros del CFW11 especificados en la Seccion 5.2.4.1 Atributos
Monitoreados Ciclicamente por el CFW11 en la pagina 5-7 .

Al fin de un ciclo de todas esas lecturas, asi como de los demas activos conectados al Drive Scan, un nuevo ciclo
de lecturas es iniciado automaticamente.

Los parametros leidos son transformados en atributos, que pueden ser:

= Solamente en la inicializacion;
= Ultimo valor leido;

= Valor medio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

Cada 5 minutos el Drive Scan publica los atributos para la plataforma WEG Fleet Management. En caso de que
haya alguna falla de conexién con la internet, el Drive Scan almacena los datos por hasta 30 dias en la memoria
interna, haciendo las publicaciones cuando la conexion es reestablecida.

En caso de falla en el CFW11M, el Drive Scan publica los parametros especificados en la Seccion 5.2.4.2 Atributos

Monitoreados en Eventos por el CFW11 en la pagina 5-7 de modo asincrono, o sea, sin aguardar el periodo de
ciclico normal de publicacion.
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5.9.4.1 Atributos Monitoreados Ciclicamente por el CFW11M

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializacao
P0O401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao ) P
——— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0O400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagcao
P0O001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio status
PO680 Status word statusWord Ultimo valor
P0042 Enabled hours enabledHours Ultimo valor
P0048 Present alarm presentAlarm Ultimo valor diagnostic
P0049 Present fault presentFault Ultimo valor
PO004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor maximo
PO003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor méximo
PO005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo
P0O037 Motor overload motorOverIoadA\{g Valor m,e’glio measurement
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méximo
P0002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0O009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor maximo
PO007 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor méximo
P0O010 Qutput power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
P0O030 Module temperature moduleTemperatureAvg Valor médio temperature
PO018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
PO019 Analog input 2 analoglnput2 Ultimo valor
PO014 Analog output 1 analogOutput1 Ultimo valor o
P0015 Analog output 2 analogOutput2 Ultimo valor
P0O012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor

5.9.4.2 Atributos Monitoreados en Eventos por el CFW11M

Parametro = Descripcion Atributo Tipo de adquisicion | Classe
PO090 Corriente en la Ultima Falla faultCurrent Ultimo valor Evento
P0091 Bus CC en la Ultima Falla faultCC Ultimo valor Evento
P0092 Velocidad enla Ultima Falla faultVelocity Ultimo valor Evento
P0093 Referéncia en la Ultima Falla faultReference Ultimo valor Evento
P0094 Frecuencia en la Ultima Falla faultFrequency Ultimo valor Evento
P0095 Tensién del Motor en la Ultima Falla faultVoltageMotor | Ultimo valor Evento
P0O096 Estados de las Entradas Digitales en la Falla | faultDI Ultimo valor Evento
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6 CONFIGURANDO EL DRIVE SCAN EN MFM

Antes de iniciar la configuracion del Drive Scan es necesario registrar en la plataforma WEG Motion Fleet Mana-
gement (Capitulo 3) todos los activos que seran monitoreados a través del Drive Scan.

La conexion del Drive Scan con la internet y con la plataforma MFM puede ser hecha configurando y utilizando la
antena Wifi del Drive Scan o conectando un cable de red en el puerto ethernet GbEO.

Para la configuracion del Drive Scan siga las instrucciones de abajo:

Paso 1 Conecte un cable Ethernet entre la computadora y el puerto GbEQ del Drive Scan (localizada
(via al lado del conector de la fuente de alimentacién), conforme la Figura 6.3.
Ethernet)

Figura 6.1: Preparacion para la configuracion del Drive Scan via Ethernet
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Paso 1 Con el Drive Scan activado y cerca, acceda a la lista de dispositivos Wireless disponibles
(via Wi-Fi)  (en Windows), como se muestra en Figura 6.2. En el caso ilustrado como ejemplo, el punto
de acceso de Drive Scan tiene la red denominada “Drive Scan - 28:0F:76”.

DRIVE SCAN - 28:0F:76

Airplane mode

Figura 6.2: Preparacion para la configuracion del Drive Scan via Wi-Fi

Haga clic en “Conectar”.

La contrasena de Wi-Fi se basa en el MAC presente en la etiqueta ubicada debajo de Drive
Scan. Ingrese el MAC con letras minusculas y quitando los dos puntos.

Por ejemplo, si la direccion MAC de la etiqueta es 00:01:C0:28:0F:76, entonces la contra-
Dispositivos de Bajgfiansion|-6t debe ser 0001c0280f76.
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Paso 2 Conecte un cable Ethernet entre la computadora y el puerto GbEQ del Drive Scan (localizada
(via al lado del conector de la fuente de alimentacidn), conforme la Figura 6.3.
Ethernet)

Figura 6.3: Preparacion para la configuracion del Drive Scan

Abra en la computadora un navegador web.
Digite el IP estandar, 192.168.0.10, en la barra de direcciones, conforme la Figura 6.5.

Presione la tecla <Enter>.

-

> Nova guia x ==

X @ © 192168010 v @ = &

Pesquisar na Web

Conectando...

Figura 6.4: Conectando al Drive Scan
Paso 2 Abra en la computadora un navegador web.
(via Wi-Fi)
Digite el IP estandar del Wi-Fi, 10.10.10.1, en la barra de direcciones, conforme la Figura 6.5.

Presione la tecla <Enter>.

% Nova guiz X |+

X @ 192168010 + o ~= 2

Pesquisar na Web

Conectando...

Figura 6.5: Conectando al Drive Scan
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Paso 3 En caso de que la pagina de login, conforme la Figura 6.6, no aparezca, reconfigure la
direccion IP de su computadora para el mismo rango de IP del Drive Scan. En este manual
hay un apéndice (Capitulo A) con instrucciones de coémo hacer este procedimiento en
Windows 10.

Haga la autenticacion del Drive Scan, que por defecto es:

= Usuario: weg
= Contrasena: weg

Haga clic en el boton “Login”.
Login Page
Username
weq

Password

Figura 6.6: Autenticando en el Drive Scan

Paso 4 Haga clic en la pestana “Configuration”, conforme la Figura 6.7.
T8 WEG Drive Scan x + - B X
< O QN A Nio seguro | hps//192.168.0.10/status < = ¥= -

B
WEG Drive Scan %" STATUS

| )

£ CONFIGURATION

C'Restart App  MaFactory Reset  #Change Login @ Logout

scan

Q
Y]

Status Panel

SYSTEM INFORMATION WEG MOTOR FLEET MANAGEMENT CONNECTION

Figura 6.7: Status del Drive Scan
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Paso 5

Verifique el campo “Internet Status”. En caso de que el status leido sea:

“Connected”: avance al Paso 8;

ou

“Disconnected”: avance al Paso 6, conforme la Figura 6.8.

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

Ly

fleet

Internet not available!

Figura 6.8:

WEG MFM Info
I Internet Status: I
MQTT Status:

Selected Plant:

Verificando la configuracién del Drive Scan
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Paso 6 Haga los ajustes para la conexion con la red Wifi de internet, conforme la Figura 6.9:

= SSID (Service Set Identifier):nombre de la red Wifi;;

= Default Route: habilita/deshabilita el uso de la ruta estandar de red para la direcciéon de
destino de los paquetes IP;

= Security: define el estandar de proteccion de acceso a la red Wifi a ser utilizada:

— Rede abierta

- WPA2-PSK

- WPA2-Enterprise
- WEP

= EAP Type: define el framework de autenticacion de red a ser utilizado:

—  Nenhum

-  PEAP-MSCHAPV2
- PSK

- PEAP

—  TTLS-MSCHAPV2

= |dentity: nombre del usuario para autenticar en la red Wifi
= Password: contrasena o llave de acceso para autenticar en la red Wifi

NETWORK INTERFACES

Interface Wi-Fi KN

SSID: Default Route: Scan SSID
Security: EAP Type:

Identity Password:

Figura 6.9: Configuracion con la red Wifi de internet

Vaya hasta el final de la pagina y haga clic en el botén “Save Configuration” (Figura 6.10).
Avance al Paso 7.

En caso de que la conexidn sea via puerto ethernet GbEO (Figura 6.3) y avance al Paso
17.

oo corran 12

Figura 6.10: Boton “Save Configuration”
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Paso 7 Una ventana pop-up informara que la configuracion fue guardada, conforme la Figura 6.11.
A seguir, aguarde que el Drive Scan sea reinicializado, conforme la Figura 6.12.

Retorne al Paso 3.

@ Success!

Figura 6.11

Informacion sobre el guardado]

Please Wait...

Restarting application

Figura 6.12: Reinicializacion del Drive Scan

Paso 8 El campo “Internet Status” debe ser verificado como “Connected”. a

Verifique si los campos (Figura 6.13): “MQTT Status” esta verificado como “Disconnected”
0 “Selected Plant” esta en blanco o con la planta incorrecta:

= Haga clic en el botén “Configure WEG MFM”
= avance al Paso 9

En caso contrario (si los campos de arriba estan correctos):

= Avance al Paso 15

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

!i' WEG MFM Info
[1—%

=T Internet Status

fl eet | MQTT Status: I

Configure WEG MFM I Selected Plant: I

Figura 6.13: Vinculacion del Drive Scan al MFM
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Paso 9 Digite su login y contrasefia previamente registrados en el MFM (Capitulo 3) y haga clic en
“Next”, conforme la Figura 6.14.

Login

Email address

Enter emal

Password

CXD

Figura 6.14: Entrada de e-mail y de contrasefia del MFM
Paso 10 En caso de éxito, avance al Paso 11.
B En caso de falla (Figura 6.15) (login o contrasefia incorrectos)), haga clic en el boton “Back”

y retorne al Paso 9.

Login Panel

message: User invalid@email com not found type: Validation

(o o

Figura 6.15: E-mail o contrasena invalidos en el MFM
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Paso 11 Asistente de configuracion del Drive Scan al MFM.
Seleccione la tarea:

“Manage Plants”: vincula el Drive Scan a una planta; o
= “Delete Device”: borra el Drive Scan de la planta.

Haga clic en el boton:
= “Next™

avance al Paso 12 (si opcion “Manage Plants” - Figura 6.16);
— avance al Paso 14 (si opcion “Delete Device”).

=  “Back”: retorne al Paso 9.

Login Panel Plants

Select a Task

Manage Plants

Delete Device

Figura 6.16: Seleccion de tarea al MFM del Drive Scan

Dispositivos de Baja Tensién | 6-9



CONFIGURANDO EL Drive Scan EN MFM JmE

Paso 12 Son presentadas las plantas registradas previamente en el MFM, conforme el Capitulo 2.

Seleccione la planta en que este Drive Scan debe ser vinculado. Si ninguna planta es se-
leccionada, el sistema no avanzara.

Posteriormente, seleccione una de las acciones para la planta:

= “Create Device”: vincula el Drive Scan como nuevo gateway en el MFM;
= “Replace Device”: ”: sustituye el Drive Scan por otro gateway existente en el MFM.

Haga clic en el
= “Next”

— avance al Paso 13 (si opcion “Create Device” - Figura 6.17);
— avance al Paso 14 (si opcion “Replace Device”);

=  “Back”: retorne al Paso 11.

Login Panel Plants

Select a Plant

MyPlant1
MyPlant2

Action on Plant:

Create Device

Replace Device

s o

Figura 6.17: Accion en la planta del MFM del Drive Scan

Paso 13 Es informado que el Drive Scan sera creado en el MFM, después de que la configuracion
sea guardada, conforme la Figura 6.18.

Haga clic en el boton:

= “Back”: retorne al Paso 12;
= “Finish”: finaliza el asistente y avanza al Paso 16.

Login Panel Plants Create

Device will be created after the configuration is saved.

Figura 6.18: Informacidn sobre la creacion al MFM del Drive Scan
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Paso 14 Es solicitada la confirmacion para desvincular el Drive Scan al MFM, conforme la Figura 6.19.

Haga clic en el boton:

=  “Delete”: avance al Paso 15;
=  “Back”: retorne al Paso 11.

Login Panel Delete

You are about to delete the device. Click Delete to confirm.

Figura 6.19: Pantalla de informacion sobre la desvinculacion al MFM del Drive Scan
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Paso 15 En caso de éxito, avance al Paso 16. En caso de que ocurra algun mensaje de error (Figu-

ra 6.20), evalle su contenido y haga clic en el boton:
= “Back”: retorne al Paso 11.
Si el error persiste:

= retorne a la pestana de configuracion;
= utilice la opcion de resetear para el estandar (Figura 6.21);
= retorne al Paso 1, siendo necesario rehacer todas las configuraciones.

Login Panel Delete

Mot authorized

Figura 6.20: Falla al desvincular del MFM el Drive Scan

D WEG Drive Scan x |+

& O @ A Nioseguro | httpsy//192.168.0.10/configuration#step-1
B

2 MEm

WEG Drive Scan T STATUS X CONFIGURATION C'Restart App SChange Login @ Logout

scan

I Factory Reset

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

=..=.. WEG MFM Info
h-.— Internet Status:
fl eet MQTT Status. Disconnected

Configure WEG MFM Selected Plant

Figura 6.21: Comando de reset estandar de fabrica del Drive Scan
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Paso 16

La nueva planta debe de haber sido configurada (Figura 6.22).
Haga clic en el botdn “Save Configuration” (Figura 6.10).
Aguarde la reinicializacion del Drive Scan (Figura 6.12).

Avance al Paso 17.

BE§ \WEG Drive Scan x [+

& O @ A Nio seguro | https;//192.168.0.10/configuration#step-1 @ 3= 2
gﬁ .
m WEG Drive Scan ' STATUS £ CONFIGURATION C'Restart App  MaFactory Reset  #Change Login & Logout
sca

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

=..=.' WEG MFM Info
E'- Internet Status:
fl eet MQTT Status: Disconnected

Sel d Pl
Configure WEG MFM elected Plant

Figura 6.22: Planta vinculada al Drive Scan en el MFM
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Paso 17 El Drive Scan ya esta debidamente configurado en el MFM (Figura 6.23).

Configure la interfaz de red Ethernet Eth1 (Figura 6.24).

= Use DHCP: habilita/deshabilita la utilizacion de DHCP;

= Default Route: habilita/deshabilita el uso de ruta estandar de red para la direccion de
destino de los paquetes IP;

= |P Address: direccion IP de la interfaz Ethernet;

= Network Mask: méascara de red referente a la direccion IP de la interfaz Ethernet;
= Gateway: direccion IP del gateway de la red;

= DNS 1: direccion IP del primer servidor DNS;

= DNS 2: direccion IP del segundo servidor DNS.

Configure la interfaz de red serial RS-485 (Figura 6.25).

= Speed: tasa de la comunicacion (baudrate);
= Bits: numero de bits de la comunicacion;
= Parity: paridad de la comunicacion:

- ninguna,
- par,
- impar

= Stop bits: nimero de stop bits de la comunicacion.

Haga clic en el botén “Save Configuration” (Figura 6.25).

Aguarde la reinicializacion del Drive Scan, que estara pronto para ser operado (Figura 6.23).

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

=..=.. WEG MFM Info

| —C Internet Status:
L o] ¢

fleet MQTT Status:

Selected P
Configure WEG MFM elected Plant [ MyPlant2 |

Figura 6.23: Drive Scan vinculado al MFM
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Interface Eth1 m

Use DHCP: Default Route

No v No v

IP Address: Network Mask Gateway

192.168.1.20 255.255.255.0 Gateway

Additional DNS “]

DNS 1: DNS 2

DNS DNS

Figura 6.24: Configuracion del red Ethernet

SERIAL INTERFACES a

Interface RS485 “]

Speed: Bits: Parity Stop bits:

19200 v 8 v Even ~ 1 ~

Save Configuration

Figura 6.25: Configuracion de la red RS-485
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7 DASHBOARD DE MONITOREO

7.1 ACCESO

1. Acceda al sitio de la plataforma WEG Motion Fleet Management a través del link http://mfm.wnology.io,
2. Digite su e-mail y su login, seguido de la tecla <Enter>,

3. Haga clic en la pestana lateral “Sistemas”, y continle haciendo clic a cada subnivel, hasta encontrar su
activo,

4. En la planta, seleccione el activo a ser monitoreado.

7.2 FUNCIONALIDADES

El monitoreo de activos a distancia permite al cliente enormes potenciales de reducciones de sus costos, princi-
palmente cuando son evaluados aspectos relacionados a mantenimiento y a la productividad.

Los dashboards de los activos monitoreados por la plataforma WEG Motion Fleet Management evolucionan de
forma constante, elevando la experiencia del usuario en la recepcion de los datos recibidos.

En todos los dashboards, traeremos las informaciones directas sobre:

= |dentificacion de cada activo;

= Status del activo;

= Salud do ativo;

= Gréficos de los diversos atributos monitoreados;

= Histérico de parametros (disponible solamente para el CFW11).

El usuario también puede crear limites minimos y maximos para diversas variables monitoreadas de cada activo,
permitiendo que se tomen acciones cuando los valores sean sobrepasados. ademas de eso, son generadas
alertas automaticamente cuando haya fallas en los activos.

La herramienta también posibilita registrar y agendar eventos de mantenimiento para cada activo que esta siendo
monitoreado.

7.3 PARAMETROS

Actualmente disponible solamente para el convertidor de frecuencia CFW11, el dashboard de “Parametros”, ac-
cesible via pestana de “Mantenimiento”, permite al usuario la visualizacion de los valores de los parametros de
configuracion del drive. Los datos de los parametros son mostrados en una tabla con las siguientes informaciones:

Parametro;

Descripcion;

Referenncia;

Actual;

Status.
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La funcionalidad es ilustrada conforme la Figura 7.1.

Filter

Parameter Description Reference : 30/06/2021 14:48:46 Current: 30/06/2021 18:18:12 Status: 5/426
Access to —

P0000 parameters > 5 o change
Software

P0023 Vemlon 6 6 No change
Accessories

ey config. 1 0 0 No change
Accessories

P0028 config. 2 208 208 No change
Power HW

P0029 config. 50176 50176 No change
Acceleration

P0100 time 386s 355 Changed

Figura 7.1: Tabla de parametros

En la tabla es posible verificar los parametros, sus descripciones, valores respectivos a una fecha de referencia
y a la fecha actual (o fecha de la Ultima lectura realizada). En el tablero, el usuario también es capaz de atribuir,
a través del botdn “Atribuir referencia”, una fecha de referencia para comparar los valores de los parametros de
la fecha escogida con los valores actuales. A través del botdn “Solicitar lectura de la parametrizacion” es posible
solicitar la lectura de los parametros, ingresando los valores actuales en la tabla. Tal evento puede ser repetido
una vez cada 10 minutos.

La comparacion del valores de los parametros entre la fecha de referencia y la actual tiene su resultado listado en

la columna “Status”. El “Status™ puede ser “Sin alteracion”, cuando no hay divergencia entre los valores leidos en
las dos fechas, o poder ser “Alterado”, cuando hay divergencia en los valores leidos.
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8 DRIVE SPECIALIST

El Drive Specialist es un médulo del Motion Fleet Management que agrega al Drive Scan funcionalidades avanzadas
de diagndstico de los convertidores de frecuencia CFW11, utilizando informaciones y Know-How especificos.
Este mddulo suministra al CFW11 un amplio diagndstico del status de la salud, relacionando las variables de
alimentacion, ventilacion, elevacion de temperatura, ademas de informaciones del consumo de energia eléctrica.

8.1 COMPATIBILIDADE

, >V1.8.0
= Drive Scan-DSLV-2P2SE-2-POE
>V1.22.1
= Wnology/edge-agent
o >V1.5.0
= Scan Application
>V1.5.14

= Motion Fleet Management

8.2 CONVERTIDOR DE FRECUENCIA CFW11

El mddulo Specialist esta subdividido en las siguientes paginas:

= Consumo,

= Diagnostico a

8.2.1 Consumo

La pagina de Consumo presenta informaciones del consumo de energia eléctrica del convertidor. Esta energia es
basicamente relacionada a la potencia mecanica entregada por el motor accionado por el convertidor.

En ésta es posible que el usuario visualice el consumo de energia eléctrica del convertidor por periodos y tenga idea
de los costos de esa energia, a partir de la configuracion de costo por kWh. La Figura 8.1 ilustra la funcionalidad
considerando la configuracion de un costo de R$0,35 por kWh.

Cost (R$/kWh) Cost (R$/kWh) | Last 24 hours Cost (R$/kWh) | Last 30 days

R$ 8.40 R$ 249.20

Output power Motor Torque Consumption | Last 24 hours Consumption | Last 30 days

8.10 w 28.0 = 188.0 4410 wn

(] 0 [ ) o

2 minutes ago 2 minutes ago

035

Figura 8.1: Pagina de consumo del Drive Specialist

En la misma pagina es posible visualizar graficos de histdrico de consumo x costo por periodo y todas las medi-
ciones relacionadas al consumo de energia del activo, como rotacion del motor, potencia de salida y torque.

Notas sobre la indicacion de la potencia indicada (basada en el contenido del parametro PO0O10 en kW):
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1. La potencia indicada se trata de la potencia eléctrica activa en la salida del convertidor, dada por:
P0010 = /3 x P0007 x P0003 x P0011 (1)

Donde P0010 es la potencia (kW), PO007 es la tension (V), PO003 es la corriente (A) y PO011 es el factor de
potencia.

2. Esa potencia sera la suma de la potencia mecanica mas la potencia disipada en el motor (pérdidas en el
motor).

3. La diferencia entre la potencia eléctrica en la salida del convertidor y la potencia mecanica sera tanto mayor
como menor la velocidad y la carga. Tal situacion puede ser vista tomando en consideracion los gréficos de
la Figura 8.2.

Torque X Output Power (Rated Voltage)

400
= Mechanical Power
= Electrical Power
350 A
=
=
<
g 300 A
o
a
5
g
3 250
200 A
150 T T T T T
40 60 80 100 120
Torque (%)
(a) Velocidad nominal
Torque X Output Power (rated voltage)
= Mechanical Power
2001 Electrical Power
~ 180 A
e
=
<
g 160 A
o)
a
5
S 140 1
3
o
120 A
100 A

40 60 80 100 120
Torque (%)

(b) Mitad de la velocidad nominal

Figura 8.2: Ejemplo de la diferencia entre la potencia mecanica y la potencia eléctrica en la salida del convertidor — Motor W22 IR3 Premium,
500 CV, 4 Polos — no incluido error de medicion

Los datos utilizados para el grafico (a) de la Figura 8.2 son descritos conforme la Tabla 8.1.
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Tabla 8.1: Informaciones de la curva de torque X potencia para mitad de la velocidad nominal

Carga (%) | Rendimiento | Potencia mecanica (kW) | Pérdidas en el motor con drive (kW) | Potencia eléctrica (kW)
50 % 96,0 % 185 8,86 194
75% 96,1 % 278 12,95 290
100 % 96,2 % 370 16,81 387

Los datos utilizados para el grafico (b) de la Figura 8.2 son descritos conforme la Tabla 8.2.

Tabla 8.2: Informaciones de la curva de torque X potencia para mitad de la velocidad nominal

Carga (%) @ Rendimiento | Potencia mecanica (kW) | Pérdidas en el motor con drive (kW) @ Potencia eléctrica (kW)
50 % 96,0 % 93 8,87 101
75% 96,1 % 139 12,95 152
100 % 96,2 % 185 16,81 202

8.2.2 Diagnéstico

La pagina de Diagnostico presenta un andlisis de salud del convertidor (Figura 8.3), evaluando el riesgo de parada
de éste en funcidn de las condiciones de la red de alimentacion y de los ventiladores que hacen la refrigeracion
de los semiconductores de potencia.

Cooling Temperature Delta Temperature Delta Forecast

Healthy Healthy Healthy Healthy

2 minutes ago 2 minutes ago 2 minutes ago 2 minutes ago

Figura 8.3: Ejemplo de informaciones de la salud del convertidor sefializadas en la pestaria de Diagndstico

8.2.2.1 Alimentacion

La calidad de la red de alimentacion es evaluada en funcion de la lectura de la tension del link CC del convertidor.
La tension media del link CC presenta relacion directa con la amplitud de la red de alimentacion (valor eficaz)
referente a los momentos de frenado, i. e., cuando el motor conectado a la salida del convertidor funciona como
generador, la tension del link CC no es mas definida por la red, lo que es considerado

F022 DC Link Overvoltage

- >20%
Critical
+15%
Error
+10%
Healthy
-10%
Error
— -15%
Critical
<-25%

FO21 DC Link Undervoltage

Figura 8.4: Indicaciones de la calidad de la alimentacion con relacion a la tension eficaz de la red
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La amplitud del ripple de tension, en especial la amplitud de la segunda armdnica (100 Hz para redes de 50 Hz
y 120 Hz para redes de 60 Hz), tiene relacion directa con el equilibrio de las fases de las tensiones trifasicas de
alimentacion (Figura 8.5). Ademas del riesgo de que el convertidor entre en modo de falla por el ripple de tension
alto (FOO6 Desequilibrio Falta de Fase en la red) la operacion por tiempo prolongado en condiciones de mayor
desequilibrio de tensiones puede traer los siguientes efectos indeseados:

a) Reduccion de la vida Util de los condensadores e inductores del link CC en funcién de mayor corriente
de ripple;

b) Con valores tanto mayores de los picos de corriente y valores eficaces de las corrientes en la red
cuanto mayor es el desequilibrio de tensiones (Figura 8.6), podra ocurrir la actuacion de dispositivos
de proteccion eléctrica conectados a la entrada del convertidor, como relés de sobrecarga y fusibles.

120Hz harmonic for different voltage imbalance levels
1.5
1.4
1.3 1
1.2 1
1.1+
1.0 A
0.9 -I
0.8 A
0.7 4
0.6
0.5 1
0.4 4
0.3
0.2 4
0.1
0.0 4

0%
1%
2%
3%
4%
5%
6%

F006 - Imbalance
Phase Fault

Error

120Hz Harmonic (V)

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 160
Output power (%)

Figura 8.5: Indicaciones de la calidad de la alimentacion con relacion al equilibrio de las fases de la red — ejemplos para alimentacion en 60 Hz

23| 30.[ '

TTTTTIEL A
10 [

10t il

-2'3.\]\)_ ! ! '._20\/").

-30

Imbalance = 0% Imbalance = 2%
34 |' " 42
HIVAVIVA
10 | 1
A0+ |
-20 \/—} 20 | JA\}
30 f ] 40

Imbalance = 3% Imbalance = 4%

Figura 8.6: Formas de onda de las corrientes Ir, Is € It en la red de alimentacion en funcion del desequilibrio de las fases de la red —
ejemplos para alimentacion en 60 Hz
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Los valores de las corrientes Ir, Is e I en la red de alimentacion, en funcion de los desequilibrios de

las fases de red pueden ser vistos conforme la Tabla 8.3.

Tabla 8.3: Valores de las corrientes IR, IS e IT en la red de alimentacion en funcion del desequilibrio de las fases de la red — ejemplos para

alimentacion en 60 Hz

Desequilibrio de tensiones | | Max RMS | | Min RMS @ | Max Peak | Ip Ig Ir

0% 15A 15A 22A 15A | 16A | 15A
2% 19A 15A 29A 15A | 19A | 15A
3% 20A 15A 33A 16A | 20A | 15A
4% 22A 16A 36A 16A | 22A | 16A

8.2.2.2 Ventilacion

Los ventiladores que hacen la refrigeracion de la parte de potencia de los convertidores son fundamentales para
operacion segura de los semiconductores de potencia y garantizar una vida Util esperada de los componentes
internos de los convertidores. El flujo de aire es un factor fundamental para la correcta refrigeracion. En cuanto
al montaje de convertidores en tableros con grado de proteccion elevado el flujo de aire de refrigeracion puede
ser restringido por filtros de toma de aire y salida. La acumulacion de polvo en los filtros de aire de estos tableros
es un factor comun de causa del aumento de la temperatura en los convertidores. Un mal funcionamiento del
sistema de refrigeracion puede llevar, en un primer momento, a la indicacion de falla en los convertidores por

sobretemperatura, sea:

» FO11 - Sobretemperatura Retificador,

= FO51 - Sobretemperatura IGBTs U,

m F054 - Sobretemperatura IGBTs V,

m FO57 - Sobretemperatura IGBTs W,

m F153 - Sobretemperatura Aire Interno,

m 183 - Sobrecarga IGBTs + Temperatura

Los ventiladores usados en los convertidores CFW11 son del tipo “Dual Bal Bearing” con alimentacion DC y con
“3 cables”, para alimentacion y medicion de velocidad. El fabricante del ventilador especifica una vida util prevista
en horas, considerando condiciones ambientales como temperatura méaxima y grado de contaminacion del aire:
grado de contaminacion: 2 (conforme EN50178 y UL508C) con contaminacion no conductora. En el caso de que
el ventilador exceda ese nimero de horas de operacion, podra presentar defecto, principalmente mecanico. Una
causa muy comun es el grado de contaminacion del aire en aplicaciones industriales exceda lo especificado.

En la pestafia Diagnostico, los valores especificados para los ventiladores pueden ser vistos conforme la Figura 8.7:

Cooling

Total time

24390 hours

4 minutes ago

Las indicaciones de salud de la ventilacién son descritas abajo:

= Tiempo total: tiempo en horas total que el ventilador permanecié encendido. Se nota que el convertidor
enciende y apaga automaticamente los ventiladores, en funcion de la temperatura interna del convertidor;

Daily time

6 hours

4 minutes ago

Fan replacement estimate

09/26/2026

4 minutes ago|

Figura 8.7: Indicaciones relacionadas a la salud de los ventiladores
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= Tiempo diario: valor del nimero de horas medio en que el ventilador permanecié encendido por dia. Este
valor es actualizado diariamente y es usado para estimar el tiempo de cambio del ventilador;

= Estimativa de cambio: es la fecha estimada para el nimero de horas previsto por el fabricante para la vida
util del ventilador. Esta fecha es calculada y actualizada cada dia, substrayendo el nimero maximo de horas
de vida util especificado por el fabricante del nimero de horas de operacion de las Ultimas 24 horas y
proyectando el nimero de dias restantes, considerando el promedio de horas diarias de operacion.

Notese que la vida Util sera valida si el ventilador es utilizado en condiciones ambientales con los limites
especificados por el fabricante. EIl modelo de ventilador varia de acuerdo con el modelo del CFW11, la
informacion de vida Util considerada del modelo monitoreado viene de una base de datos almacenada en el
WEGNology.

Los estados Normal (verde), Alerta (amarillo) y Critico (rojo) son definidos por los siguientes criterios:
e Normal: 180 dias (contados desde la fecha actual) < Fecha de cambio,
e Alerta: 90 dias < Fecha de cambio <180 dias,

e Critico: Fecha de cambio <90 dias

= Rotacidn del ventilador: indica la velocidad actual del ventilador. Esta velocidad en las condiciones normales:
ambiente con los limites especificados por el fabricante y un maximo de presion, tal que el flujo de aire quede
en un valor minimo. Una caida en la rotacion por debajo de ciertos valores indica una operacion anormal
del ventilador que podra llevar al convertidor a una falla de sobretemperatura o a una falla de velocidad del
ventilador:

e F174 - Falla de Velocidad Ventilador Izquierdo,
e F175 - Falla Velocidad Ventilador Centro,
e 176 - Falla Velocidad Ventilador Derecho

Los estados indicados son (Figura 8.8):

e Normal: 0,85 x velocidad nominal < velocidad del ventilador,
e Alerta: 0,70 x velocidad nominal < velocidad del ventilador <0,85 x velocidad nominal,

e Critico: si velocidade del ventilador <0,70 x velocidad nominal

100%
Healthy
85%
Error
70%
Critical
0%

Figura 8.8: Indicaciones de los status de salud de la rotacion del ventilador con relacién a la velocidad nominal

» Reconfiguracion tras la realizacion del mantenimiento de los ventiladores: en el caso del cambio de los
ventiladores sera necesario reiniciar el conteo de la vida util..
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8.2.2.3 Elevacion de Temperatura

El estrés causado por el funcionamiento continuo o intermitente a temperaturas mas altas es una de las principa-
les causas de falla del convertidor de frecuencia. Las paradas del inversor debido a la activacidon de protecciones
internas o fallas tempranas de los componentes a menudo estan relacionadas con el funcionamiento a alta tem-
peratura.

Los diagndsticos de temperatura de Drive Specialist se basan en las temperaturas de IGBT vy la temperatura
ambiente medida. A continuacidon se muestran posibles formas de medir la temperatura ambiente.

A partir de estas variables, se calcula la diferencia de temperatura entre los IGBT y el medio ambiente, aqui llamado
AT. El monitoreo de AT permite identificar una condicion de enfriamiento reducida del inversor o del panel donde
estd montado, incluso si las temperaturas absolutas adn no han alcanzado valores criticos.

Mediante de la curva de comportamiento AT, el Drive Specialist establece automaticamente los limites de ALERTA
y CRITICO para el valor diario mas alto de AT. Ademds, el Drive Specialist predice el maximo diario de AT
esperado durante los proximos 5 dias (Figura 8.10). Para establecer la prediccion de la variable, el Drive Scan
necesita registrar al menos 25 dias de datos de Temperature Delta, de lo contrario, el sistema de aprendizaje
automatico (ML) aprendera el comportamiento de la variable (segun Figura 8.9).

La definicion de thresholds, asi como las predicciones de temperaturas futuras, se realizan en base a técnicas de
ML junto con algoritmos estadisticos. A continuacion se analizan algunas situaciones importantes que involucran
la prediccion de AT.

ML en aprendizaje:

Delta temperature - Monthly @

[

AT PC]

0 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
25/10 30/10 31710 01/11 02/11 03711 04711 05/11 06/11 07/11 08/11 05/11 10/11 11711 12711 13/11 14711 15/11 16/11 17/11 18/11 1§/11 20/11 21711 22/11 23/11 24/11 25/11 26/11 27/11 28/11
Days

Figura 8.9: Grafica con aprendizaje del AT por el algoritmo ML

Prediccion en curso:

Temperature Delta - Monthly @

Last prediction: 27/10/2021 5 days of forecast

—e— Temperature Delta

60 A Forecast

Forecast history
Warning Threshold

Tr———— ———— —+— Critical Threshold

AT [°C]

— — 7T T — — — T
25 Zs, Za, 3p, Op, O3 03 04 Op O, Os O, Og dg, dp, 13, 13, da, 15, dg, I3 s, T9, 20, i, 23, 23, Za. 25, 2, 2» 25, 9. Jo, I
“og Ty Moy g g “ig g ig eg hg ig g ig Tig “ig g Vg Vig Yig Vg hp e Vig Yag Tag Vg g Vg Vig g ig Tip ip Yig ip

Day (DD/MM)

Figura 8.10: Graficos de los valores AT mostrados en el diagndstico de aumento de temperatura (AT)

Las curvas representan, respectivamente,

= Azul: valores registrados del maximo AT de cada dia (hasta el dia actual);
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= Verde: Valores pasados predichos del maximo AT de cada dia;
= Amarillo punteado: AT prevision maxima para los proximos dias (3 a 5 dias);

= Thresholds:
Amarillo: nivel ALERTA para o AT maximo;
Rojo: nivel CRITICO para el AT méximo.

Prediccion con datos faltantes (huecos): En determinadas aplicaciones, el convertidor de frecuencia puede
estar apagado durante algunos periodos. En el grafico de prondstico del Delta de temperatura, esta situacion se
vuelve bastante evidente. La Figura 8.11 ejempilifica el caso.

Delta temperature - Monthly @

ast: 24/11/2021 5 Forecastdays

0 T T T T
12/11 13/11 14711 15/11 18/11 17/11
Days

Figura 8.11: Gréfico de valores AT mensuales con datos faltantes

Como se puede ver en la figura anterior, la region demarcada representa el periodo en el que faltan datos del Delta
B de temperatura, desde el 13/11 al 16/11.

jATENCION!
Cabe sefalar que si el convertidor se desactiva durante un periodo superior a los dias de prediccion,

las predicciones futuras no se realizaran.

Grafico diario AT: Debajo del grafico de las curvas mensuales del delta de temperatura, hay un grafico que
contiene las curvas diarias de la variable ( figRef drivepredday).

Delta temperature 2«m/2021

~e— Delta temperature
Alert Tolerance
—e— Critical Tolerance

AT PC)

01:00  02:00 03:00 04:00 05:00  06:00 07:00  08:00  09:00  10:00  11:00  12:00  13:00  14:00  15:00  16:00  17:00  18:00  19:00  20:00  21:00  22:00  23:00
Hours.

Figura 8.12: Gréfico de los valores de AT diarios que se muestran en el diagndstico de elevacion de temperatura (AT)

Las curvas representan, respectivamente,

m Azul: valores maximos de AT registrados cada 10 minutos (hasta la hora actual);

= Thresholds:
Amarillo: nivel de ALERTA para un maximo de AT
Rojo: nivel CRITICO para un méximo de AT.

La salud de la unidad en relacidon con el aumento de temperatura que muestra el especialista en unidades se
ejemplifica en Figura 8.13. El status "Delta de Temperaturaindica la salud en relacion con los valores medidos y
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calculados actuales de Delta de temperatura. El status “Prediccion Delta Temperatura” indica salud en relacion
con la prevision de hasta 5 dias para la temperatura Delta.

Temperature Delta Temperature Delta Forecast

Healthy Healthy

2 minutes ago 2 minutes ago

Figura 8.13: Diagndsticos de salud relacionados con el aumento de temperatura (AT)

En Capitulo 8.2.2.4 se muestra la forma de adquisicion de la temperatura ambiente por parte del Drive Specialist.

8.2.2.4 Formas de medir la temperatura ambiente

Para medir la temperatura ambiente, la temperatura de la region se utiliza a través de datos de Interfaces de
Programacion de Aplicaciones (API: Application Programming Interface) o, con mas precision, puede medir direc-
tamente la temperatura ambiente con un sensor de temperatura. El Drive Specialist tiene dos API de consulta.
La principal es la API meteoroldgica y la geolocalizacidon que proporciona datos muy confiables y precisos y la
segunda es OpenWeather, que funciona como backup.

Tenga en cuenta que los datos de las APl son datos meteorolégicos recopilados de puntos especificos en cada
ciudad vy, incluso si la consulta trae el valor de temperatura del punto de recoleccidn mas cercano a la ubicacion
de instalacion del inversor, pueden haber pequenas variaciones en relacion con la temperatura de la ubicacion.. El
segundo caso, el uso de un sensor de temperatura local, se recomienda para ambientes que tienen temperaturas
muy diferentes a la temperatura de la regién, que suele ser la situacion en los almacenes industriales.

En lafigura Figura 8.14 se muestran ejemplos de sensores de temperatura ambiente para usar con Drive Specialist.

(a) Sensor WEG Motor Scan (b) Sensor Novus TEMP-WM  (c) Accesorio WEG IOE-02 e
[tem Weg: 15710102 (salida de 4 a 20mA) IOE-03

Item Weg IOE-02: 11126735

Item Weg IOE-03: 11126750

Figura 8.14: Ejemplos de medidores de temperatura ambiente

1. Instrucciones para usar un sensor de temperatura externo:

El sensor de temperatura ambiente debe estar estratégicamente posicionado para obtener la mayor sensi-
bilidad posible en la medicion de AT.

En el caso de un inversor montado en la pared o en una brida (conducto de aire), coloque el sensor cerca
de la entrada de aire de refrigeracion del inversor: parte inferior cerca de la entrada de aire y los ventiladores
del disipador de calor.
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En caso de que el inversor esté montado en un panel, coloque el sensor externamente al panel muy cerca
de su entrada de aire de refrigeracion, normalmente ubicada en la parte inferior del panel. Como se mues-
tra en la Figura 8.15, es posible ver un caso tipico con el WEG Motor Scan, pero el mismo posicionamiento
es valido para los demas sensores.

Motor Scan

e

A

Figura 8.15: Ejemplo de la posicion correcta del sensor de temperatura ambiente WEG Motor Scan en el caso de un panel que contiene un
inversor

a) Sensor WEG Motor Scan:

El sensor WEG Motor Scan se puede utilizar para la deteccion de temperatura ambiente del variador,
con su modo de sensor genérico.

Para utilizar el sensor, es necesario tener la aplicacion “Motor Scan” en el celular y configurar el Motor
Scan como “Otros Activos”. Lo mismo se puede ver segun la pagina 83 del documento “Manual Ge-
neral de Instalacion y Operacion WEG Motor Scan”. Es necesario prestar atencion a algunos detalles:

= EI Motor Scan debe configurarse en la misma planta que el Drive Scan utilizado para monitorear
los variadores,

= No es necesario utilizar el tornillo de fijacion y el buje de Motor Scan,
m En el paso 7 de la configuracion del Motr Scan, seleccione “Otro” como activo.

Con la configuraciéon de Motor Scan realizada, es posible seleccionarlo como el sensor de tempera-
tura ambiente para el convertidor. En secuencia, abra la pagina de tolerancias del activo y vaya a la
opcion “Fuente de datos de temperatura ambiente”. Seleccione “Motor Scan genérico” como fuente
de datos. Debajo de la seleccion, el Motor Scan configurado debe estar en la lista. Finalmente, debe
seleccionarse y confirmarse como fuente de datos (Figura 8.16).
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Fonte de dados de temperatura ambiente

Fonte de dados atual:

Motor Scan genérico

Selecione uma nova fonte de dados

| Motor Scan genérico | v

Sensores na planta

| SensorTemp | v

Figura 8.16: Seleccion de Motor Scan genérico como fuente de datos de temperatura ambiente en la pdgina de tolerancias de activos

b) Sensor de Temperatura Novus:

Para utilizar el sensor de temperatura novus como fuente de datos de temperatura ambiente del
CFW11, es posible conectarlo a una de las entradas analdgicas disponibles en el conector XC1 de la
placa de control del variador.

Ademas, es necesario alimentar el sensor con 12Vdc a 30Vdc. Una sugerencia es suministrarlo por
el propio variador, a través de la fuente de 24Vdc disponible en el propio variador (pines 13y 11 del
conector XC1). Se recomienda utilizar la entrada analégica Al2, ya que no tiene una funcion predeter-
minada de fabrica. Para usarlo en modo de 4 mA a 20 mA es necesario mover el interruptor DIP S1.3
a ON.

La Figura 8.17 ilustra las conexiones eléctricas sugeridas.

@ @ Slot 5
XC1 Connector
1 REF + Slot 1
2 AlL + S1.30
3 All -
® @ 4 REF -
- = —u 5 Al2 +
6 Al2 - Slot 2
\ I | + '_T 7 AO1
Jae, 205 8 | AGND (24V)
30r6 9 AO2
10 | AGND (24V)
11 DGND Slot 3
[ 12 COM
W 13| 24vcc ] ] I

Figura 8.17: Ejemplo de conexiones y configuracion para el sensor de temperatura ambiente Novus TEMP-WM con salida de 4 a 20 mA
conectada a Al2 del CFW11

Una vez realizadas las conexiones, es posible seleccionarlo como sensor de temperatura ambiente
para el convertidor. Abra la pagina de tolerancias del activo y vaya a la opcion “Fuente de datos de
temperatura ambiente”. Seleccione “Entrada analdgica de unidad” como fuente de datos.

A continuacion, seleccione “Entrada analdgica 2 del inversor”. Finalmente, debes escalar las tempera-
turas. En este caso, configure la entrada analdgica 0 % a una temperatura de 0°C y la entrada analdgica
100 % a una temperatura de 100°C. Los ajustes se ilustran como se muestra en la figura Figura 8.18.
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Fuente de datos actual:

Entrada analégica de Drive

Seleccione una nueva fuente de datos

| Entrada analogica de Drive | v

Seleccionar entrada analégica

| Entrada analdgica del inversor 2 | v

Entradas anal6gicas Valor de temperatura (°C)

o
~0
o~

100%

Cambio

- :

Figura 8.18: Seleccion de la entrada analdgica 2 como fuente de datos de temperatura ambiente en la pagina de tolerancias del activo

c) Accesorio de temperatura IOE:

Otra alternativa para adquirir la temperatura ambiente del convertidor se refiere al uso de accesorios
IOE-02 0 IOE-03. Los accesorios se pueden conectar, respectivamente, a los conectores XC13y XC14
de la placa de control CFW11.

El IOE-02 utiliza el PT100 como sensor para realizar la medicion. El IOE-03 utiliza el sensor KTY84.,
Cada accesorio tiene 5 entradas de sensor, de las cuales solo se necesita una para realizar la medicion.
Las entradas 1 a 5 se pueden leer, respectivamente, en los parametros P0388 a P0392 del CFW11. Se
puede acceder a mas informacion sobre el accesorio en el Centro de Downloads de WEG, buscando
“Mddulo IOE-01, IOE-02 e IOE-03”.

La conexion de un PT100 de tres hilos a la entrada 1 del médulo de temperatura IOE-02 se ilustra en

la Figura 8.19.
PT100 i FC1
i — —3EN1
3 wires GND}

Figura 8.19: Conexidn entre PT100 e IOE-02

Para seleccionar el IOE como fuente de datos de temperatura ambiente, abra la pagina de tolerancias
del activo y vaya a la opcion “Fuente de datos de temperatura ambiente”. Seleccione “Accesorio de
temperatura del drive” como fuente de datos. En secuencia, se debe seleccionar una de las entra-
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das accesorias. En la situacion ilustrada por la Figura 8.19, se selecciona la entrada 1 (P0O388). La
configuracion se ilustra como se muestra en la figura Figura 8.20.

Fuente de datos actual:

Entrada analégica de Drive

Seleccione una nueva fuente de datos

| Tarjeta de temperatura de Drive | v

Seleccionar entrada analdgica

| Entrada 01 (P388) de la tarjeta de temperatura instalada en el inversor | v

Cambio

Figura 8.20: Seleccion del accesorio de temperatura como fuente de datos de temperatura ambiente

Con el sensor configurado correctamente, es posible monitorear la temperatura ambiente a través del grafico de
temperatura ambiente, presente en la parte inferior de la pagina de diagndstico del especialista (Figura 8.21).

Ambient Temperature @ 242021

Ambient Temperature
—— IGBT U
—— IGBT V
—— IGBT W

Drive powered fan

Temperature [°C]

e B e s B T T T T T T T T T T T T
01:00 ©02:00 03:00 04:00 05:00 06:00 07:00 08:00 09:00 10:00 11:00 12:00 13:00 14:00 15:00  16:00 17:00 18:00 19:00 20:00 21:00 22:00  23:00
Hours

Figura 8.21: Gréfico de los valores de temperatura ambiente que se muestran en el diagnostico de elevacion de temperatura (AT)

Las curvas representan, respectivamente,
m Azul claro: valores registrados de temperatura ambiente, registrados cada 10 minutos (hasta la hora actual);

= Azul, verde y rojo representan, respectivamente, la temperatura del IGBT U, V y W. Los valores se registran
cada 5 minutos; : Gris: estado del ventilador (1 para encendido y O para apagado), registrado cada 5 minutos.
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n A CONFIGURANDO EL IP EN WINDOWS 10

Passo 1 Haga clic con el boton derecho del mouse en el boton Windows (antiguamente “Iniciar”). Haga
clic en el boton “Configuracion” (Figura A.1).

Figura A.1: Start del Windows

Passo 2 Haga clic en la opcidn “Red e Internet” (Figura A.2).
‘B Network and Internet - m] >
« v A 5 » Control Panel » MNetwork and Internet v O Search Control Panel 2

Centrol Panel Home A |Network and Sharing Center

- View Network status and tasks | Lonnect to a network | View network computers and devices

System and Security

* Network and Internet .‘ HomeGroup

Hardwsare and Sound Choose homegroup and sharing options

Programs &, Internet Options

User Accounts 4= Change your homepage | Manage browser add-ons Delete browsing history and cookies
Appearance and F Infrared
Personalization ~~  Send or receive afile
Clock, Language, and Region
Ease of Access
Figura A.2: Pagina de red y internet
. . 7 . » .
Passo 3 Haga clic en la opcidn “Alterar opciones de adaptador” (Figura A.3).
%+ Metwork and Sharing Center - m] *
« v 4 ¥ » Control Panel > Network and Internet > Network and Sharing Center w| Q| | Search Control Panel @

View your basic network information and set up connections
Control Panel Home

View your active networks
Change adapter settings

Change advanced sharing ad.mathworks.com Access type: Internet
settings Demain network Connections: [ Ethernet
Access type: Mo network access

Unidentified network

3
Private network Ethernet 2

vEthernet (Default Switch)

==

Connections:

4E

Change your networking settings

i- Set up a new connection or network
=

Set up a broadband, dial-up, or VPN connection; or set up a router or access point.

@ Troubleshoot problems

See also Diagnese and repair network problems, or get troubleshooting information.

Figura A.3: Opciones de adaptador
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Passo 4 Haga un doble clic en la placa “Ethernet” (Figura A.4).

P

& Network Connectians - o

&' > Control Panel > Metwork and Intemet > Network Connections hals

Orgenize ~  Disable this networ Diagno:

5 Ethemet
¥ vEthemet (Default Switch)  Unidentified network

3items 1 item selected

Figura A.4: Seleccionando adaptador

Passo 5 Haga clic en el boton “Propiedades” (Figura A.5).
J Ethernet Status >
General
Connection
IPv4 Connectivity: Internet
IPvE Connectivity: Mo network access
Media State: Enabled
Duration: 01:09:34
Speed: 100.0 Mbps
Details...
Activity
Sent L__‘! Received
W
Bytes: 60,302,336 358,793,791
$Qisable Diagnosze

Close

Figura A.5: Accediendo a las propiedades de la red
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n Passo 6 Seleccione la opcion “Protocolo IP Version 4 (TCP/IPv4). Haga clic en el botén “Propiedades”
(Figura A.6).

4 Ethernet Properties W
Metworking  Sharing

Connect using:

[ Realtek PCle GBE Famiy Controller

Configure...

This connection uses the following tems:

'_J_]Elient for Microsoft Networks #

’:E_i File and Printer Sharing for Microsoft Networks

T8 q0S Packet Scheduler

Y Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)

& Microsoft Network Adapter Multiplexor Protocol

& Microsoft LLOP Protocol Driver

4 Intemet Protocol Version & (TCP/IPvE) W
>

~ KE O R EEE

Install... LIninstall Properties

Description

Transmission Contral Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area netwaork protocol that provides communication
across diverse interconnected netwarks.

] Cancel

Figura A.6: Seleccionando la opcion IPv4

Passo 7 Escriba en algun local las configuraciones actuales de su placa de red, ya que posteriormente
sera necesario restaurar estas configuraciones.
Seleccione la opcion “Usar la siguiente direccion IP”.
Configure la direccion IP en el mismo rango del IP del Drive Scan, alterando por ejemplo el tltimo
digito a 20 (u otro numero no utilizado), resultando en 192.168.0.20.
Altere la subred a 255.255.255.0.
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Haga clic en el boton “OK” (Figura A.7).
Internet Protocel Version 4 (TCP/IPvd) Properties >

General  Alternate Configuration

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IF settings.

() Obtain an IF address automatically
(@) Use the following IP address:

|192.1aa. 0 .20 |

295,255 255 . 0

[

() Obtain DMS server address automatically
(®) Use the following DNS server addresses:

Preferred DMS server: | . . . |

Alternate DMS server: | . . . |

[ validate settings upon exit Advanced...

Cancel

Figura A.7: Configurando o IP
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